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SOLUCIONES PARA APOYAR
LA GESTION DE RESIDUOS

www.eltegroup.eu



SOLUCIONES DE IA

TRASH ERROR DETECTION

TED es una nueva funcionalidad que
utiliza la inteligencia artificial para analizar
las imagenes grabadas de las cdmaras y
detectar irregularidades en el proceso de
recogida de residuos.

El sistema analiza automaticamente las
grabaciones de video y detecta los residuos
depositados manualmente sin utilizar el
sistema de elevacion del contenedor. A partir
de este analisis, se generan informes claros
que incluyen informacion detallada como

la fecha, la hora, la ubicacion y evidencia
fotografica o de video. El analisis del material
se realiza en dos etapas. En la primera etapa,

la irregularidad detectada se presenta en
forma de tabla junto con imagenes capturadas
(fotogramas congelados). En la segunda etapa,
el suceso completo puede reproducirse como
una secuencia de video para un analisis mas
detallado.

Ejemplos de abandonos durante la recogida
de contenedores, registrados por nuestros
sistemas
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El médulo SAITEKI optimiza la ruta —

teniendo en cuenta diversas variables y
parametros como el lugar de recogida,
la capacidad de la superestructura del
vehiculo y la capacidad del contenedor.

SAITEKI también tiene en cuenta otros
parametros, como el punto de inicio, el
punto final y el punto de descarga. Con esta
informacion, el modulo SAITEKI genera rutas
optimizadas que permiten planificar de
forma eficiente la recogida de contenedores,
equilibrando el tiempo de recogiday la
distancia recorrida.
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. Presentacion de los resultados de la optimizacion



IDENTIFICACION DE LOS CONTENEDORES DE TIPO

PLUM

PLUM es una solucién de gestiéon de contenedores que
utiliza el sistema de grabaciéon de video VideoBox.

La imagen capturada por la camara es analizada mediante
IA para identificar el cédigo Unico (PLUM) asignado a

cada contenedor. Con esta solucidn, el sistema registra
automaticamente la fechay la ubicacion de su colocaciéon
/ recogida. Los datos registrados por el sistema PLUM

se presentan en informes generados por el software del
sistema ICHI.
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Ver mapa con la ubicacion de
los contenedores
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Informe de localizacion de contenedores (PLUM)



El sistema ICHI es la plataforma principal de analisis,
estructurada en modulos especializados que
permiten, entre otras funciones, optimizar rutas,
gestionar bases de datos y planificar las recogidas.
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. Visualizacion de la ubicacion actual y el estado operativo de los vehiculos
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KEIKAKU es uno de los médulos del Sistema
ICHI para programar las recogidas segun un
calendario fijo.

La programacion en el modulo KEIKAKU se
realiza en funcion de un calendario predefinido
que permite planificar las recogidas para un

dia concreto, teniendo en cuenta los dias no
laborables configurados previamente. El sistema
permite asignar a los puntos de recogida las
tareas previstas en el calendario y establecer

su frecuencia de recogida mediante intervalos
definidos.
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visualizacion de la carga en el mapa

Vista del calendario con el horario de recogida de residuos con el dia de recogida marcado y



ARUBAMU

El médulo ARUBAMU ofrece lo Ultimo en en grabacion y andlisis de
imagenes.

ARUBAMU permite la visualizacion en tiempo real de las cadmaras instaladas

en los vehiculos, con la posibilidad de capturar fotogramas individuales.

Ademas, el visor de video permite analizar el material grabado, sincronizar

los eventos con la ubicacion y generar informes. El mddulo

ARUBAMU también incorpora una funciéon de anonimizacién

gue permite difuminar automatica o manualmente partes Pantalla en linea 4« =|meom

Camara1

seleccionadas de la imagen, contribuyendo asi a la proteccién
de la privacidad conforme a la legislacion vigente.

Reproductor de video & @ X x I=)

Ve w Cédmara 2

00:00:00
“«n»w {}

Camara 1

. Visor de video

Informe de registro de contenedores (1): 2022-03-11 00:00:00 - 2022-03-11 23:59:59 =]
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Vides 2022:03-11 094534 200301 1230 4000000373353 oo
Vigeo 2022-03-11 09:47:10 200301 1230 aooonnsccazsa | “«b»{)
ces 0099 '

. Presentacion de la posibilidad de sincronizar el informe con la vista de mapa y el visor de video



REGISTROS DE DATOS

REGISTROS DE DATOS es un médulo del sistema ICHI
destinado a la gestién integral de bases de datos 'y
de los registros asociados a los puntos de servicio
utilizados por las entidades participantes.

El modulo permite anadir nuevos puntos, editarlos y
visualizar los cambios realizados en |a base de datos.
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Editar punto de exportacién

(=) Datos basicos
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B e — —— —
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KEYED ACCESS TO BIN
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h
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Editar el punto de vista de la recogida de residuos
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. Informe de notas con irregularidades registradas durante el servicio de

INFORMES, ANALISIS DE DATOS

Nota informe (2024-09-25 00:00:00 - 2024-09-25 23:59:59)
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20240925

20240925

20240925

20240925

20240925

20240925

20240925

20240925

20240925

20240925

20240925

Reproductor de video
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Duration

00:00:03
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Resumen de puntos de carga (4): 2024-09-25 00:00:00 -
2024-09-25 23:59:59
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El médulo de informes y andlisis de datos
permite generar informes tabulares junto
con la visualizacién de eventos en un mapa
interactivo.

Los datos pueden exportarse a aplicaciones externas, como
bases de datos o hojas de calculo, y almacenarse en formatos
CSV, XLS o PDF.

Contenido delanota 9§ Vista previa de una foto asignada a una

Conteneder/bolsafresido o expuesto.

Contenedor/bolsarresiduo o expuesto.

Conteneder/bolsarresiduo o expuesto.

o < [seuwnpo

Conteneder/bolsaltesduo o expuesto.

Contenedor/boearrescuo o expuesto

Conteneder/bolsafresidua o expuesto.

Desbordamiento

Desbordamiento

Desbordamiento

Desbordamiento

Contenedor/bolsartesiduo o expuesto.

Contenedor/boearresiua o expuesto

Contenedor/bolsarresiduo o expuesto.

Conteneder/bolsartesiuo o expuesto.

Contenedorbolsaltesiduo o expuesto.

Conteneder/bolsafresidua o expuesto.

Conteneder/bolsafresiduo o expuesto.

Conteneder/bolsaltesiduo o expuesto.
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. Resumen de los lugares de carga (funcionamiento de las instalaciones de descarga)



IDENTIFICACION AUTOMATICA

POR RFID

El sistema de identificacion automatica permite leer los transpondedores RFID
instalados en los contenedores, permitiendo su identificacion en la base de datos
del sistema ICHI. La lectura se realiza mediante antenas RFID instaladas en los

vehiculos.
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SISTEMAS DE IDENTIFICACION




IDENTIFICACION MANUAL RFID

La identificacion manual utiliza lectores manuales para leer
los transpondedores RFID.

Ademas de leer RFID, los lectores permiten utilizar otras @
tecnologias de identificacion, como cédigos de barras y codigos

<

Lector de cédigos de barras/QR

COODY 1.0

Permite identificar varios tipos de contenedores y cubos
equipados con transpondedores RFID, asi como bolsas
provistas de etiquetas con coédigos de barras.

1127 @ P G

Lista de PDRDR

Ver detalles

Afadir nota predefinida

Afadir nota propia

Mostrar en el mapa

Ver inmuebles y entidades
DECEIEES

Editar PDRDR

COLLECTOR

RFID

Dispositivo de apoyo al proceso de inventario
que permite la lectura de transpondedores
RFID y coédigos de barras.




Lector de dispositivos moéviles

CHECK USB

Dispositivo portatil disefiado para funcionar con
dispositivos madviles a través de un puerto USB.
Mediante una antena RFID, permite la lectura
de transpondedores RFID/LF o RFID/UHF.

Visualizacion de como se monta el .
dispositivo en el teléfono

Transpondedores

RFID

Los transpondedores RFID se utilizan para
etiguetar contenedores. Dependiendo de la
tecnologia RFID utilizada y del tipo de contenedor,
se utilizan distintos tipos de transpondedores.

Los transpondedores cumplen
la norma EN 14803



IDENTIFICACION AUTOMATICA
RFID/UHF CONTENEDORES

La identificacion automatica de contenedores es

una soluciéon destinada a la gestion de contenedores
equipados con transpondedores RFID que operan en la
banda UHF. Esta tecnologia permite la lectura automatica
del transpondedor cuando el contenedor entra en la zona
de recepcidén o paso. Los principales componentes de la
solucién son una antena, un lector RFID/UHF y un sensor
de deteccién de contenedores. Este sensor permite,

entre otras funciones, identificar contenedores que Nno
disponen de una etiqueta RFID/UHF.




SISTEMAS DE PESAJE DE RESIDUOS

PESO
DINAMICO

El sistema dinamico de pesaje de residuos
es un sistema totalmente automatizado en
el que el peso de los residuos (peso neto),
se determina sin interrumpir el proceso de
vaciado del contenedor.

Ejemplo de instalacion de un sistema dinamico de .
pesaje de contenedores en un elevador dividido

Ejemplo de sensor de galgas .
extensomeétricas

. Ejemplo de instalacion
de un sistema
dindmico de pesaje de
contenedores en un
dispositivo de descarga

. Ejemplo de instalacion de galgas
extensomeétricas en un dispositivo de insercion



PESO ESTATICO

El sistema de pesaje estatico
permite determinar el peso de
los residuos cuando el objeto

se encuentra completamente
detenido. Estas basculas se
emplean para medir el peso total
de los residuos transportados en
la caja compactadora del camion
recolector, asi como en distintos
tipos de contenedores, incluidos
los de tipo campana. Para
obtener una medicidn precisa,

el objeto debe permanecer
estabilizado durante el proceso
de pesaje.

Ejemplo de lugar de instalacion de los .
sensores de galgas extensomeétricas en el
sistema de pesaje de la carroceria del vehiculo

PESAJE ESTATICO EN
GRUA CARGADORA

HOOK 2.0

La bascula estatica inalambrica para grua de carga
(HOOK) es una solucion destinada al pesaje de los
residuos recogidos. El sistema esta equipado con un
lector RFID automatico que opera en la banda UHF,
lo que permite identificar los contenedores durante el

proceso de pesaje.

. Ejemplo de sensor de
galgas extensomeétricas




SISTEMAS DE

VIDEOVIGILANCIA

VIDEOBOX

VideoBox es un sistema de grabacion de nueva
generacion que permite capturar fotografias y video
con parametros configurables como la calidad, la
resolucion y la frecuencia de imagen. El dispositivo
transmite en tiempo real las imagenes o el video de
las camaras instaladas en el vehiculo, junto con los
datos de ubicacion.Ademas, VideoBox dispone de
una memoria intermedia de almacenamiento que
permite guardar el material grabado en caso de
pérdida temporal de cobertura.

VISION

Z 360° ;
""‘s e

Camara de ejemplo

GRABADOR

360°

El DVR de 360° proporciona una vision cenital
panoramica del entorno del vehiculo, permitiendo su

monitorizacion sin angulos muertos. El dispositivo graba
las imagenes procedentes de las camaras instaladas en
el vehiculo en una unidad de almacenamiento interna

y posteriormente transmite los datos a un servidor a
través de la red movil (GSM).

Ejemplo de camara .




APLICACIONES MOVILES

941 (-] 9:41 () s le® Y (-] il 56—
azylika Mariacka

1l
[
1o

RE MIASTO

ICHI

I C H I ation number
Grzegorzel

GPP 45
ller number
7
J vellow Monkey N
12-29 14:05:19
ADOM %tus ICHIApp es una aplicacion que permite
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Login Asimismo, muestra sus parametros
Login operativos y el estado de los sensores.
ot La aplicacion también permite generar
N informes de eventos del vehiculo y

= representar graficamente en el mapa la

ruta recorrida.
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@ INVENTORY

INVENTORYapp es una aplicacion destinada

a facilitar el proceso de inventario de
contenedores equipados con codigos de
barras, codigos QR o transpondedores RFID. La
conexion directa en tiempo real con el servidor
permite asociar rapidamente el niUmero o
coddigo asignado a un contenedor con los
registros de la base de datos, asi como afadir
nuevos contenedores o nuevos puntos de
recogida al sistema.

Bienvenido
a CONTAINERapp

Contenedores

Buscar punto de recogida ' )
Para empezar, selecciona el tipo de escaneo

predeterminado y el tipo de residuos predeterminado.
Mas adelante podras cambiar los tipos
predeterminados en la configuracion de la aplicacion.

NGTON 3

HYDE PARK

ESTATE Tipo de residuos predeterminado:

Mez

Tipo de contenedor predeterminado:

A

Los métodos de escaneo seleccionados
apareceran en la pantalla principal.

NFC
QR

PLUM

X VOLVER A LOS AJUSTES PREDETERMINADOS

Confirmar la configuracion
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Cargando PDRDR

Grupo

ELTE GPS

Fragmento de la direccion

Namero del contenedor

Opciones avanzadas

Localidad

Solo con contenedores sin ¢

Solo sin aprobar

A una distancia de

Inventario previo

Scanning
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163 dias
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163 dias
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CONTAINER

CONTAINERapp se utiliza para apoyar el
proceso de gestion de contenedores. Agiliza la
implementacion de los servicios de colocacion,
recogida o intercambio de contenedores en la
direccion indicada.
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TERMINALapp
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TERMINALapp es una aplicacion disefiada para
4881 @43152 facilitar y optimizar las tareas operativas. Entre
JézefaKonrada 15 sus funciones, permite al conductor comunicarse
Empresa Elte | Por favor. lasticos reciclables . .
con los operadores del sistera ICHI (por ejemplo,

e el responsable logistico), registrar la identificacion
de los empleados, utilizar la navegacion GPS
vy realizar el diagndstico de fallos del equipo.
Ademads, permite anadir notas con fotografias
adjuntas para informar sobre irregularidades, asi
como realizar el registro automdtico o manual de

las rutas realizadas.

Panel informativo

we me we &

Terminal embarcado montado en la cabina
del conductor con la aplicacion maovil
runszow g ® [ME TERMINALapp
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Configuracién del
Camara 1 @ |< I LO
Fraccion

I< I I 0 [ Seleccione el tipo de fraccid
270kg 100%
; 85kg 30%
Camara 2 100 kg 40%

Fraccion 85kg 30%
[ Seleccione el tipo de fracci) Conpany 270kg 100%
— 85kg  30%
i Te i 100 k 40%
KILOApp es una aplicacion que permite e sskg —
visualizar el peso actual de los residuos raceih Login
reCOgidOS por fraCCiC')m, a pa rtir de los datos [ Seleccione el tipo de fraccio) KRtes leraciones 540 kg
. . . . 170 kg
proporcionados por una bascula dindmica Password sodeg
instalada en la tolva del vehiculo recolector. Camara 4 0000 170 kg
Fracelén O the company and login
[ Seleccione el tipo de fraccid
lerca de nosotros ]
Confirmar Finalizar
Login
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