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ELTE GROUP jest liderem w produkcji i wdraza-
niu systemoéw teleinformatycznych dla przed-
siebiorstw réznych gatezi przemystu, stuzb
uprzywilejowanych i jednostek samorzgdowych.




SYSTEMY DLA P:¢

FESJONALIASTOW

Z naszymi rozwigzaniami.

Nasze rozwigzania to rozbudowane sys-
temy taczace najnowsze mysli technolo-
giczne i informatyczne, ktére wspieraja
procesy zwigzane z realizacjg ustug, nad-
zoruja je i optymalizuja uzycie posiada-
nych zasobdéw. Usprawniajg organizacje
transportu oraz komunikacje. Wszystkie
te dziatania prowadza do zmniejszenia
kosztéw, poprawy jakosci swiadczonych
ustug i wzrostu zadowolenia klientéw.

Jako producent elementéw sktadowych,
zaréwno oprogramowania jak i urzadzen,
gwarantujemy Panistwu dostosowanie na-
szych systeméw do indywidualnych po-
trzeb, dajemy mozliwo$¢ ich rozbudowy,
a takze ciagtej modernizacji.

Najwyzszy poziom ustug, wysoka jako$¢
stosowanych podzespotéw oraz profe-
sjonalny serwis gwarancyjny i pogwa-
rancyjny zostaty docenione przez liczne
grono naszych klientéw.

Zapraszamy do blizszego zapoznania sie

Punkty instalacyjno-serwisowe
Punkty wsparcia informatycznego

Mobilne punkty instalacyjno-serwisowe



ELTE swoje systemy zainstalowata w ponad 400 spoétkach i fir-
mach komunalnych, w ktérych monitorowanych jest ponad 8 ty-
siecy pojazdéw (wsréd nich blisko 5,5 tys. wywozacych odpady).
Tym samym, ELTE jest niekwestionowanym liderem wsréd firm
Swiadczacych ustugi monitorowania pojazdéw GPS dla przedsie-
biorstw z branzy komunalnej.
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Przedsiebiorstwa komunalne nalezgce do Grupy:
® ALBA
® KOMA
REMONDIS
® PREZERO
FBSerwis (dawniej TRANS-FORMERS)
® PREZERO
® ENERIS

® PRZEDSIEBIORSTWA KOMUNALNE



DARLOWO

KOLOBRZEG .
SWINOUJSCIE .

W ponizej wskazanych miastach/gminach pojemniki na odpady
identyfikowane sg za pomoca transponderéw RFID kupionych
w naszej firmie. Jest ich juz ponad milion sztuk!
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. Lokalizacje firm komunalnych, w ktérych BIELSKO-BIALA
moduty identyfikacji pojemnikéw / ()
konteneréw / workéw, wazenia odpadéw
i terminala PDA wspierajg proces odbioru
odpaddw.

TYLMANOWA

Potwierdzeniem mozliwosci dostosowania naszych rozwigzan do indywidualnych potrzeb uzytkowni-
kéw sg liczne i réznorodne funkcjonalnie wdrozenia systemdéw umozliwiajgcych m.in.:

B identyfikacje konteneréw w technologii RFID/UHF,

B dynamiczne i statyczne wazenie odpaddw,

identyfikacje odbioru odpadéw za pomoca koddéw kreskowych,

identyfikacje pojemnikéw w technologiach RFID/LF,

B wspomaganie pracy z wykorzystaniem terminali PDA.

. BIALYSTOK

HAJNOWKA

Dane na dzien: 87.09.2021r.



SKONCENTROWANA TECHNOLOGIA
B WACHLARZ MOZLIWOSCI NASZYCH
SYSTEMOW

Systemy teleinformatyczne naszej produkcji dla ustug komunalnych to rozwigzania spetniajace wszystkie
oczekiwania klientéw. Od najprostszych, zwigzanych z monitorowaniem lokalizacji pojazdéw uzywanych do
odbioru odpadéw (tzw. minimum ustawowe), po zaawansowane technologicznie systemy, ktére spetniaja
wysokie wymagania zamawiajacych.
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ZOBACZ, CO ZNACZY PRECYZIA

Bl SYSTEM LOKALIZACIJI

System ET GPS stuzy do monitorowania lokalizacji obiektéw ruchomych. Najwazniejszym jego elementem jest
lokalizator GPS. Zapisuje on dane dotyczace lokalizacji obiektu, jego predkosci, kierunku poruszania sie oraz
informacje z czujnikéw i interfejséw. Dane zapisane w wewnetrznej pamieci lokalizatora GPS przesytane sa do
systemu monitorowania. Na ich podstawie mozliwe jest sporzadzanie réznego rodzaju raportéw, m.in. z tras przejazdu,
z postojow oraz z dodatkowych czujnikéw i interfejséw, np. z czujnika wytadunku i zatadunku odpaddw.

Przyktadowe lokalizatory do monitorowania pojazddw, maszyn i osdb.

» &

Sterownik GPS Advanced

Lokalizator GPS Basic

Lokalizator GPS Mobile
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Odpowiedzialnym w systemie ET GPS za monitorowanie
pojazddw jest oprogramowanie ICHI uruchamiane za pomoca
dowolnej przegladarki internetowej.

ICHI APP

Monitorowanie pojazdéw mozliwe jest réwniez
w aplikacji ICHI app instalowanej na urzadzeniach
mobilnych, takich jak smartfon czy tablet, pracujacych
pod systemami operacyjnymi: iOS, Android. f GRIEGORIKI

ZACHOIN
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EFEKTYWNOSC W TWOICH REKACH

Bl SYSTEM AUTOMATYCZNEJ]
IDENTYFIKACIJI RFID

System ET AUTO RFID - system automatycznej identyfikacji RFID - zostat opracowany przy scistej wspotpracy
z naszymi klientami z branzy komunalnej, tak aby spetniat ich potrzeby i wymagania obowigzujace na rynku.
Oferowany przez ELTE system automatycznej identyfikacji RFID mozna zamontowac¢ na kazdym rodzaju
zabudowy. Identyfikacja pojemnikéw dokonywana jest za pomoca zestawu anten RFID i czytnikéw RFID
montowanych na pojazdach oraz transponderéw RFID umieszczonych w pojemnikach.

1 @ “ib

Utatwia zarzadzanie baza Pozwala poprawié¢ zarzadzanie i Podnosi jako$¢ swiadczonych ustug.
pojemnikéw/konteneréw oraz wptywa zmniejszy¢ koszty funkcjonowania
na efektywnos$é wykonanej pracy. przedsiebiorstwa.

Automatyczna identyfikacja RFID LF

Wyposazenie $mieciarek w system identyfikacji pojemnikéw na odpady pozwala
uszczelnié proces odbioru odpaddw.

— NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU:

B MOZE BYC STOSOWANY NA ROZNYCH ZABUDOWACH (zdjecie ponize))

B POSIADA PROFESJONALNY ZESTAW URZADZEN - automatyczna identyfikacja
pojemnikdw realizowana jest za pomocg zestawu anten i czytnikéw RFID montowanych
na pojazdach oraz transponderéw RFID zamontowanych w pojemnikach.

® POSIADA AUTOMATYCZNY ODCZYT TRANSPONDERA PRZY ODBIORZE POJEMNIKA
® WSPOLPRACUJE Z ROZNYMI TYPAMI TRANSPONDEROW

® PRACUJE NA ROZNYCH CZESTOTLIWOSCIACH

® WYKRYWA I SYGNALIZUJE NIEPRAWIDEOWOSCI PODCZAS WYKONYWANIA ZAPLANOWANEJ TRASY
® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJI I KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)
® WSPOLPRACUJE Z TERMINALEM PDA (ET Connect).

@“ 0,6 — 8,0

pojazd bezpylny z pojazd bezpylny z pojazd bezpylny z
przednim zatadunkiem bocznym zatadunkiem tylnym zatadunkiem
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Antena RFID FDX/HDX

B Przyktadowy montaz anten RFID na pojezdzie z tylnym zatadunkiem

Modut identyfikacji pojemnikéw moze pracowac na czestotliwosci Antena RFID HDX
125 kHz, 134,2 kHz lub dualnie na 125 kHz i 134,2 kHz.

Antena RFID FDX/HDX

Antena RFID HDX

i

Z mysla o klientach, ktoérzy korzystajg z dawniej
stosowanych transponderéw innych dostawcéw
w standardzie Unique, opracowalismy specjalng
antene duzego zasiegu. Posiada ona takze
wyjatkowo duze pole odczytu, co jest wazne
szczegllnie wtedy, gdy rozmieszczenie
transponderéw jest rézne w poszczegdlnych
pojemnikach, np. w zaleznosci od ich typdw.




W pojemnikach wyposazonych
w fabryczne gniazdo, montowane
sg transpondery w postaci tzw.
Jkorka”. Natomiast w pojemni-
kach nieposiadajacych takiego
gniazda - np. metalowych - sto-
suje sie transpondery mocowane
na bocznej lub przedniej $cianie -
w miejscu umozliwiajacym jego
odczytanie.

Odpowiednia konfiguracja za-
instalowanego na pojezdzie
systemu automatycznej iden-
tyfikacji RFID pozwala na sy-
gnalizowanie zaktécen przy
realizacji zaplanowanej trasy,
np. opréznienia pojemnika nie-
przewidzianego w planie od-
bioru odpadodw.

Istnieje mozliwos¢ zainsta-
lowania konfiguracji modu-
tu identyfikacji RFID, ktora
daje sposobnos¢ zablokowa-
nia urzadzenia wrzutowego
w przypadku préby opréznienia
pojemnika bez lub z uszkodzo-
nym transponderem RFID albo
proby opréznienia nieprzewi-
dzianego w planie pojemnika.

Transponder RFID

Widok wnetrza
kotnierza pojemnika

Transponder RFID

Informacja o wykrytych nieprawidtowosciach
sygnalizowana jest obstudze pojazdu
za pomoca sygnalizatoréw  optyczno-
akustycznych zamontowanych na zabudowie
oraz wyswietlana na ekranie terminala
(w przypadku, gdy pojazd wyposazony jest
w terminal PDA).

Al - { Ad
ELTE GPS L /B ELTE GPS s

[ I

B Sygnalizatory optyczno-akustyczne
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Motatka Zamknij

ELTE GPS

Sygnalizacja blokady urzadzenia
wrzutowego wynikajaca z zatadunku
niewtasciwych pojemnikéw.

Waznym elementem systemu iden-
tyfikacji RFID jest terminal PDA.
Umozliwia on kierowcy, m.in. ko-
munikacje z dyspozytorem, spraw-
dzenie prawidtowosci dziatania
wszystkich elementéw systemu,
obserwacje stanu wykonania za-
planowanej trasy, zgtaszanie nie-
prawidtowosci za pomoca prede-
finiowanych lub wtasnych notatek,
do ktérych jako zataczniki mozna
doda¢ zdjecia.

B Terminal PDA - Lista PGO

B Urzadzenie do parowania z funkcja czytnika RFID
i czytnika koddéw kreskowych umozliwia obstuge
trasowki potaczona z dodawaniem notatek
o nieprawidtowosciach i z funkcjg dodawania zdjec.
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Automatyczna identyfikacja RFID UHF

Potaczenie mozliwosci systemu lokalizacji pojazdéw komunalnych (System ET GPS)
z transponderami RFID w standardzie UHF pozwolito stworzy¢ proste i pewne narzedzie
umozliwiajgce dysponowanie i nadzér nad kontenerami.

— NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU:

i
g DO

hakowiec bramowiec pojazd z HDS

® JEST STOSOWANY NA ROZNYCH ZABUDOWACH (zdjecie ponize))

® POSIADA PROFESJONALNY ZESTAW URZADZEN - gtéwnymi jego elementa-
mi sg antena i czytnik RFID/UHF oraz czujnik obecnosci kontenera, ktéry umozliwia,
m.in. wykrycie kontenera niewyposazonego w identyfikator RFID/UHF

® MOZE DOKONYWAC ODCZYTU Z DUZYCH ODLEG£OSCI

® UMOZLIWIA AUTOMATYCZNY ODCZYT TRANSPONDERA PRZY ODBIORZE POJEMNIKA / KONTENERA
® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJI I KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)
® WSPOLPRACUJE Z TERMINALEM PDA (ET Connect).

Antena RFID/UHF W

Gtéwnymi elementami syste-
mu automatycznej identyfikacji
konteneréw lub pojemnikéw
typu ,dzwon” sg antena i czyt-
nik RFID/UHF. Czujnik obecno-
$ci kontenera umozliwia, m.in.
wykrycie kontenera niewypo-
sazonego w transponder RFID/
UHF. Zaletg technologii RFID/
UHF jest mozliwo$¢ odczy-
tu transponderéw RFID/UHF
z odlegtosci nawet kilkunastu
metrow.

B Transponder RFID/UHF
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Bez wzgledu na zastosowang metode
identyfikacji na podstawie zebranych
danych mozliwe jest przygotowanie
dokumentacji do rozliczen wraz z wykazem
opréznionych pojemnikéw i odebranych
kontenerow.
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WYKLUCZA WATPLIWOSCI | DAJE KONTROLE

B SYSTEM MANUALNEJ] IDENTYFIKACIJI

RFID

Identyfikacji pojemnikéw i/lub konteneréw mozna dokonywaé réwniez recznie za pomoca bezprzewodowego
czytnika RFID, ktéry odczytuje informacje z transpondera RFID zamontowanego na dowolnym typie pojemnika
(kontenera). Manualna identyfikacja RFID wykonywana jest przez system ET Manual RFID.

NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU:

® MOZE BYC STOSOWANY NA ROZNEGO RODZAJU POJEMNIKACH I KONTENERACH

® JEST ON WYPOSAZONY W PROFESJONALNY ZESTAW URZADZEN - identyfikacja
pojemnikow realizowana jest za pomoca manualnego czytnika RFID wraz ze stacja dokujaca
montowana w pojezdzie oraz transponderéw RFID zamontowanych na pojemnikach.

® UMOZLIWIA MANUALNY ODCZYT TRANSPONDERA PRZY ODBIORZE POJEMNIKA

® WSPOLPRACUJE Z ROZNYMI TYPAMI TRANSPONDEROW

B PRACUJE NA ROZNYCH CZESTOTLIWOSCIACH

® WYKRYWA I SYGNALIZUJE NIEPRAWIDLOWOSCI PODCZAS WYKONYWANIA ZAPLANOWANEJ TRASY
® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJI I KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)
® WSPOLPRACUJE Z TERMINALEM PDA (ET Connect).

B Manualny czytnik
RFID

Czytniki transponderéow dostepne w M
réznych wersjach
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B Stacja dokujaca

B Manualny czytnik RFID,
kodow kreskowych,

QR-kodow
Zarejestrowane przez czytniki dane przekazywane sa do
oprogramowania systemu, ktéry umozliwia tworzenie
dokumentacji do rozliczern wraz z listg oprdéznionych
pojemnikéw i odebranych kontenerdw.
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B SYSTEM IDENTYFIKACJI ZA POMOCA
KODOW KRESKOWYCH

Identyfikacja odbioru odpaddw, ich ilosci i rodzaju mozliwa jest poprzez zastosowanie technologii koddéw
kreskowych. Rozwigzaniem umozliwiajacym kontrolowanie selektywnej zbiorki odpaddéw komunalnych
z wykorzystaniem technologii kodéw kreskowych jest system ET Barcode.

— NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU:

® MOZE BYC STOSOWANY NA ROZNEGO RODZAJU POJEMNIKACH, KONTENERACH I WORKACH

B JEST ZAOPATRZONY W PROFESJONALNY ZESTAW URZADZEN - identyfikacja wykonywana jest za pomoca
manualnego czytnika kodéw kreskowych wraz ze stacja dokujaca montowana w pojezdzie oraz za pomoca
etykiet z kodami kreskowymi umieszczonymi na réznego rodzaju pojemnikach, kontenerach i workach.

® MOZLIWY JEST MANUALNY ODCZYT ETYKIET Z KODAMI KRESKOWYMI PRZY ODBIORZE ODPADOW

® MOZLIWY JEST WYDRUK ETYKIET Z DEDYKOWANEJ APLIKACJI

® STOSOWANE SA ROZNE WZORY ETYKIET Z KODAMI KRESKOWYMI

® WYKRYWA I SYGNALIZUJE NIEPRAWIDLOWOSCI PODCZAS REALIZACJI ZAPLANOWANEJ TRASY

® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJI I KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)
® WSPOLPRACA Z TERMINALEM PDA (ET Connect)

.

// N

W sktad systemu wchodzi oprogramowa- /-/-;\“R
nie pozwalajace na wydruk etykiet (aplika- : ’;ﬂ/..‘;:\\\\

cja SMOK Label). Aplikacja wspotpracuje =
z drukarkami umozliwiajacymi wydruk etykiet
z kodami kreskowymi odpornymi na dziatanie
niekorzystnych warunkéw atmosferycznych i na
niewielkie uszkodzenia mechaniczne.




Do identyfikacji réznego rodzaju
pojemnikéw, konteneréw i workow
wyposazonych w etykiety z kodami
kreskowymi stuzy manualny czytnik
kodéw kreskowych. Czytnik prze-
widziany jest do pracy na zewnatrz,
w trudnych warunkach atmosferycz-
nych, w szerokim zakresie tempe-
ratur. Umozliwia odczyt czesciowo
uszkodzonych i zabrudzonych ety-
kiet, jest odporny na upadki.

Odczytane za pomocg manualne-
go czytnika informacje z koddw
kreskowych sg przesytane w trybie
on-line przez sterownik GPS z wy-
korzystaniem technologii GSM/
GPRS do oprogramowania ICHIL.
Z zarejestrowanych przez system
ET Barcode danych mozna sporza-
dza¢ réznego rodzaju zestawienia
i raporty oraz wizualizowac na mapie
cyfrowej miejsca odbioru odpaddw.
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M Czytnik kodoéw kreskowych

aaa B < > O Baaach o anier weslsite na e -+ E
1 mapee pulgeeret pajemakieiIE 2910-0008 G000 INLOMOEIIIEM D PR B XK = O "
=
& seT s
R
' s stak P b T —
B840 Bt poe iz e
=
& P — - —— r—_
L] 0 0043 00D s P e g B
* 5
D b0 v pezre Cnark
&
= Btk el 20 s — tod W
L g aned ST e [rea— p W
-
t_‘ TR A piaa Waripe e L
8 B AL " m—— ok b
& BB R i e P
o
ao-e-a R ™ — crovm e
- an e s S Ghavi e
300 asaz P - Cred EED
e seatne pinee —— tzovi b
e winte — P
e N s p— Crv b
20730 928 TUH i wrus ek
00002 DRI i e ot BB
it e pias s Cnp

JeTh-p6S BAILNY

B Raport z odbioru workéw oznakowanych kodami kreskowymi



22

B SYSTEM INWENTARYZACJI POJEMNIKOW

System ET Mark wspomaga proces inwentaryzacji pojemnikéw poprzez przypisanie unikalnych transponderéw
RFID lub etykiet z kodami kreskowymi do pojemnika, kontenera wraz z okresleniem jego lokalizacji, typu
i przeznaczenia.

TRANSPONDER RFID

Do oznakowania pojemnikéw najczesciej stosuje sie transpondery RFID. W zaleznosci
od zastosowanej technologii RFID oraz od typu pojemnika wykorzystywane sa réznego
rodzaju transpondery.

NAJWAZNIEJSZE CECHY
TRANSPONDEROW RFID TO:

B prosty montaz;

B wspodtpraca z systemem automatycznej
identyfikacji RFID - ET Auto RFID;

B wspodtpraca z systemem manualnej
identyfikacji RFID - ET Manual RFID;

B odpornos¢ na warunki atmosferyczne;
B bezawaryjnosé;
B dtuga zywotnosé;

B mozliwos¢ wielokrotnego uzycia.

ETYKIETY Z KODEM KRESKOWYM

Alternatywnym rozwigzaniem do transponderéw RFID jest znakowanie pojemnikéw z wykorzystaniem etykiet
z kodami kreskowymi. Najczesciej stosuje sie etykiety foliowe z nadrukiem termotransferowym.

ZASTOSOWANIE
ETYKIET Z KODAMI
KRESKOWYMI TO:

B prosty montaz;
B konfigurowalny wzor etykiety;

B wspoétpraca z systemem manualnej
identyfikacji RFID - ET Manual RFID.




APLIKACJA
INVENTORY APP

Aplikacja mobilna INVENTORY app wspomaga proces
inwentaryzacji pojemnikow - stuzy do przypisania unikal-
nych transponderéw RFID lub etykiet z kodami kresko-
wymi do pojemnika/kontenera wraz z okresleniem jego
lokalizacji, typu i przeznaczenia. Moze ona pracowac na
kolektorze RFID lub na urzadzeniu mobilnym.

CZYTNIKI RFID DO
URZADZEN MOBILNYCH

Check USB i Check MiniUSB sa to czytniki RFID
wspotdziatajgce z urzadzeniami mobilnymi, np.
z tabletem, do ktérych podtgczane sa poprzez
port USB. Wspdtpracuja z aplikacja mobilng
INVENTORY app.

= INVENTORY

& DLTE SRR

KOLEKTOR RFID

Kolektor RFID to specjalistyczne urzadzenie, ktére
wspotpracuje z aplikacja INVENTORY app. Posiada
wbudowany modut GPS, modut GSM, czytnik RFID i
czytnik kodéw kreskowych.

M Kolektor RFID

B Czytniki RFID do urzadzer mobilnych
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POLOZENIE MA ZNACZENIE

H SYSTEM LOKALIZACJI KONTENEROW

Sercem systemu ET Container jest lokalizator konteneréw Con Box - nowoczesne urzadzenie z woudowanymi
bateriami zasilajacymi, przeznaczone do kontrolowania lokalizacji konteneréw. Poza modutem zasilajacym
i modutami GSM i GPS lokalizator wyposazony jest w czujnik umozliwiajacy wykrycie zatadunku i wytadunku
kontenera. Istnieje takze mozliwo$¢ indywidualnego skonfigurowania czestotliwosci przesytania danych.

PODSTAWOWE CECHY
LOKALIZATORA:

B PRZESYLANIE DANYCH DOTYCZACYCH
LOKALIZACJI KONTENERA - raz na dobe oraz
po kazdym jego zatadunku
i wytadunku (konfiguracja standardowa);

B INNOWACYJNE ZASILANIE - umozliwia
prace lokalizatora przez przynajmniej 18
miesiecy (przy konfiguracji standardowej),
istnieje tez mozliwos¢ wymiany baterii;

B KONSTRUKCJA OBUDOWY - umozliwia
trwate mocowanie lokalizatora do konstrukcji
kontenera oraz pozwala na wymiane
baterii bez uszkodzenia lokalizatora.

B Przyktadowe miejsce montazu lokalizatora kontenera
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B Raport z miejsc zatadunkdw kontenerdw wraz wizualizacja lokalizacji konteneréw na mapie
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B SYSTEM MONITOROWANIA
ZAPELNIENIA POJEMNIKOW

System ET Bins to rozwigzanie do monitorowania aktualnego stanu zapetnienia pojemnikéw. Specjalnie
umieszczony czujnik w pojemniku mierzy poziom jego wypetnienia odpadami. Dane te wraz z lokalizacjg pojemnika
przesytane sg do systemu. Informacje o zapetnieniu z lokalizacjg pojemnikéw wizualizowane sg na cyfrowej mapie,
dzieki nim uzytkownik wie, ktére pojemniki wymagaja opréznienia. System automatycznie alarmuje uzytkownika
o zaistniatych problemach takich jak, np. przepetnienie, przewrdcenie, pozar wewnatrz pojemnika, czy tez jego

nieautoryzowane oprdznienie (kradziez odpadow).

Czujnik zapetnienia pojemnikéw

R}
<«

B Przyktadowe miejsce montazu czujnika

0
B_ . _F.'_"
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LICZY SIE KAZDY KILOGRAM )
B SYSTEM DYNAMICZNEGO WAZENIA
ODPADOW

ET Dynamic to catkowicie zautomatyzowany system dynamicznego wazenia odpadéw. Odbywa sie ono bez
zatrzymywania urzadzenia wrzutowego - jest wykonywane w trakcie oprézniania pojemnikéw.

— NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU:

B STOSOWANY JEST NA ROZNYCH TYPACH ZABUDOWY (zdjecie ponize))

B ZOSTAL WYPOSAZONY W PROFESJONALNY ZESTAW URZADZEN, w sktad ktérego
wchodza: komputer wagowy, akcelerometr oraz zestaw tensometréw

B AUTOMATYCZNIE WAZY ODPADY W CZASIE OPROZNIANIA
POJEMNIKA, BEZ POTRZEBY PRZERYWANIA GO

® WSPOLPRACUJE Z TENSOMETRAMI O ROZNYCH WYMIARACH

® POSIADA MOZLIWOSC LEGALIZACJI

® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJI I KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)
® WSPOLPRACUJE Z TERMINALEM PDA (ET Connect).

o

pojazd bezpylny z pojazd bezpylny z pojazd bezpylny z
przednim zatadunkiem bocznym zatadunkiem tylnym zatadunkiem

B Montaz systemu dynamicznego
wazenia pojemnikéw na
urzadzeniu wrzutowym
niedzielonym

B Montaz czujnikow
tensometrycznych na zasypie




Montaz systemu dynamicznego M
wazenia pojemnikéw na
urzadzeniu wrzutowym dzielonym

Przyktadowy czujnik
tensometryczny

Lista odcrytamych wynikdw waked

LP Godorg watenia

Kasu) paned wared

ELTE GPS

B Lista odczytanych wynikéw wazen

Terminal PDA zainstalowany
w pojezdzie pokazuje mase
poszczegdlnych wazen.
Pozwala to obstudze na
biezaca kontrole poprawnosci
wykonywania zadania.

,:' ’ﬁ- E 07:45

401 kg

WWeaga [l

B&.0
45.0

101.0
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Informacje zarejestrowane podczas procesu dynamicznego wazenia odpaddw
przesytane sg do bazy danych. Pozwala to na ich zdalny odczyt i generowanie
raportéw, m.in. pod katem wagi odpaddéw odebranych od poszczegdlnych
mieszkancow (Punktéw Gromadzenia Odpaddw).
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ZASTOSOWANIE SYSTEMU DYNAMICZNEGO
WAZENIA ODPADOW PRZEZ FIRMY
REALIZUJACE LUB NADZORUJACE ICH
ODBIOR UMOZLIWIA:

B precyzyjne rozliczenie mieszkancéw pod

katem wagi odebranych odpadéw;

B kontrole poziomu wysegregowania odpadéw
przez mieszkancow i przedsiebiorcéw;

B mozliwos¢ poréwnania wagi odpaddéw odebranych przez
pojazd z waga odczytang na sktadowisku odpadow.
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B SYSTEM STATYCZNEGO WAZENIA
ODPADOW

System ET Static to rozwigzanie realizujgce wazenie odpadéw komunalnych w sposdb statyczny.
Statyczne wazenie moze by¢ procesem zautomatyzowanym, ale wymaga chwilowego zatrzymania
procesu oprézniania pojemnika lub kontenera.

— NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU:

B STOSOWANY JEST NA ROZNYCH typach zabudowy (zdjecie ponizej)

B POSIADA SPECJALISTYCZNY ZESTAW URZADZEN, w sktad ktérego
wchodza: komputer wagowy oraz zestaw tensometréw

® UMOZLIWIA SZEROKI ZAKRES POMIAROW

® POSIADA MOZLIWOSC LEGALIZACJI

® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

® WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJI I KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)
® WSPOLPRACUJE Z TERMINALEM PDA (ET Connect).

truck with a hydraulic hookloader skip loader garbage truck
crane system

Montaz czujnikéw M
tensometrycznych w systemie
wazenia na zabudowie
przystosowanej do oprdzniania
konteneréw typu KP7
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B Montaz czujnikéw tensometrycznych w systemie wazenia na zabudowie z HDS

Przyktadowy czujnik tensometryczny M

B Miejsce montazu czujnikéw tensometrycznych
w systemie wazenia zabudowy pojazdu



Terminal PDA zainstalowany w pojezdzie wyswietla mase
poszczegdlnych wazen. Pozwala to obstudze na biezacg kontrole

poprawnosci wykonywania zadania.

Lista odorgtanych wyniledw waden

LR, G wahml

1537

15742

10:58:41

ELTE GPS

3]

1i:10

r e
v rE 1514 kg
W (k]

410.0

Arnikij

B Terminal PDA z listg odczytanych wynikow wazen

Informacje zarejestrowane podczas procesu statycznego wazenia odpaddw przesytane sa do bazy danych.
Daje to mozliwo$¢ zdalnego odczytu wazen i sporzadzenia raportéw, m.in. pod katem wagi odpaddw
odebranych od poszczegdlnych mieszkarnicéw (Punktéw Gromadzenia Odpaddw).
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WAGA HDS Z WBUDOWANYM CZYTNIKIEM RFID UHF

Bezprzewodowa waga statyczna na HDS to nowatorskie rozwigzanie przeznaczone do wazenia odbieranych odpaddw.

Stworzona od postaw przez naszych projektantéw i konstruktoréw, wyposazona jest w akumulator pozwalajacy na
wielodniowa prace, bez koniecznosci podtaczania przewodoéw zasilajgcych. Urzadzenie komunikuje sie catkowicie
bezprzewodowo z modutem odbiorczym montowanym na pojezdzie. To minimalizuje ryzyko wytaczenia z pracy
wagi z powodu uszkodzenia przewoddéw. Ponadto, istnieje mozliwos¢ podtaczenia do bezprzewodowego pilota
sterowania HDS.

Na zyczenie klienta, mozemy zastosowa¢ dodatkowo zasi-
lanie przewodowe. Waga wyposazona jest w automatycz-
ny czytnik UHF umozliwiajacy identyfikacje pojemnikéw
w trakcie wazenia. Przyciski w panelu montowanym na pojez-
dzie pozwalajg na reczne wyzwolenie wagi czy czytnika UHF.

NAJWAZNIEJSZE CECHY
URZADZENIA:

B mozliwosé pracy na akumulatorze
lub z zasilaniem przewodowym

B automatyczny czytnik RFID UHF

B bezprzewodowa komunikacja
z modutem odbiorczym

B tensometr ze stali nierdzewnej

B odporna na warunki atmosferyczne
i uszkodzenia mechaniczne

B mozliwo$¢ legalizacji

Urzadzenie posiada niskoprofilowg budowe, dzieki czemu utatwia zatadunek pojemnikéw. Stalowa konstrukcja zostata za-
bezpieczona na wypadek uszkodzenia tensometru i rozerwania wagi, zwiekszajac tym samym bezpieczernstwo pracujacych w
poblizu oséb. Elementy elektroniki umieszczono w obudowie odpornej na warunki atmosferyczne i uszkodzenia mechaniczne.
Majac na uwadze rézne typy HDS, uchwyt gérny dostosowujemy pod konkretny model HDS. Uchwyt dolny posiada obrotowy
hak.



DOBRA KOMUNIKACIJA JEST PODSTAWA EFEKTYWNEJ PRACY

Bl SYSTEM KOMUNIKACIJI Z KIEROWCA

System ET Connect wspomaga i usprawnia wykonanie zadan. Umozliwia m.in. komunikacje z kierowca,
nawigacje GPS, diagnostyke elementéw systeméw ELTE zamontowanych na pojezdzie. Pozwala réwniez
na wyswietlenie planu trasy w postaci zestawienia punktéw realizacji zadan. W przypadku wystgpienia
nieprawidtowosci obstuga pojazdu moze o nich informowaé za pomoca predefiniowanych lub wtasnych
notatek, do ktdrych jako zataczniki mozna dodac zdjecia.

Funkcja ,Diagnostyka” w termi-
nalu PDA umozliwia sprawdzenie
poprawnosci dziatania poszcze-
golnych urzadzen zainstalowa-
nych na pojezdzie.

Terminal pozwala réwniez na
wyswietlenie zaplanowanej trasy
w postaci zestawienia Punktéw
Gromadzenia Odpadow.
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Funkcja ,Nawiguj“, poprzez zain-
stalowang w terminalu aplikacje
nawigujaca pozwala na automa-
tyczne kierowanie do wybranego
Punktu Gromadzenia Odpaddw,
bez koniecznos$ci wprowadzania
jego adresu.

= IV

ELTE GP5

Terminal umozliwia wyswietlanie
listy pojemnikéw (wraz z informa-
cja o ich typie, pojemnosci oraz
przeznaczeniu) przewidzianych do
odbioru w ramach zaplanowanej
trasy.

ELTE GP5

W razie wystgpienia nieprawi-
dtowosci obstuga pojazdu moze

o nich informowac za pomoca pre- Hotatka peedefiniowana
definiowanych lub wtasnych nota-
tek. Notatka moze by¢ przypisana Brek pojemniia
do Punktu Gromadzenia Odpadéw
lub do konkretnego pojemnika 2 Brak matiwaid dojedy
badz worka.
+

Brak kodu

Fhy roclra) odpedu

Preckrocrona pojemnose popamnika

Whirsna ralatics Aepug

ELTE GPS




Za pomoca urzadzenia mobilnego
z wbudowanym aparatem fotogra-
ficznym mozliwe jest przesytanie
zdjecia do terminala PDA z wyko-
rzystaniem sieci WI-FI. Przestane
zdjecie jest zatacznikiem do notat-
ki dokumentujacej nieprawidtowo-
$ci stwierdzone w Punkcie Groma-
dzenia Odpadow.

Oprogramowanie terminala in-
formuje o nieprawidtowosciach
w czasie odbioru odpadéw na da-
nej trasie - np. o odbiorze pojem-
nika nieprzewidzianego w planie
trasy.

Terminal umozliwia obustronng
komunikacje z dyspozytorem.
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PYTANIA

Czy zataczyd ponizsze zdjecie do notatki

Tak

ELTE GP5

ODBIOR ZALADUNKU SPOZA TRASOWKI

Uwags
to zatadunki, ktdrych nie ma w planie realizacji b

Antena numer: 4, opis: Lewa strona. Antena 4
tag: 00400000080

Notatka

ELTE GP5

Shit 123

ELTE GP5
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REJESTRUJE, KONTROLUJE

Bl SYSTEM REJESTRACIJI ARUBAMU
i ANALIZY OBRAZU

ARUBAMU jest czescig systemu ICHI, autorskiego oprogramowania do zarzadzania procesami odbioru odpa-
déw. Modut umozliwia dokumentacje realizacji zadan w formie wideo, przydatng w sytuacji stwierdzonych nie-
prawidtowosci czy weryfikacji zgtaszanych reklamacji. Pozwala na wyszukanie konkretnych zdarzen z nagrania
wedtug wskazanych parametréw, generowanie raportéw, odtworzenie materiatu wideo oraz pobranie catosci lub
fragmentu nagrania.

KORZYSCI ARUBAMU:

B anonimizacja obiektéw na
nagraniach wideo;

B kompatybilnos$é¢ z innymi
funkcjami systemu klienta;

B przejrzysty i intuicyjny interfejs;
B szybkie generowanie raportéw;

B integralnos¢ z pozostatymi
modutami ICHI;

B doktadna analizy konkretnych
zdarzen (zatadunek, wytadunek;
zdarzenia drogowe);

B utatwienie realizacji ustugi;

B bezpieczenstwo pracy.
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B Zintegrowane moduty: raportéw, mapy i wideo
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TED - TRASH ERROR DETECTION

Trash Error Detection to nowa funkcjonalno$¢ umozliwiajgca wykrywanie nieprawidtowosci w procesie odbioru
odpadodw poprzez automatyczng analize przestrzeni wrzutowej. Dzieki wykorzystaniu sztucznej inteligencji,
wrzuty pozapojemnikowe sg wychwytywane z zarejestrowanych nagran i raportowane w systemie.

KORZYSCI Z
ZASTOSOWANIA:

B zwiekszona kontrola nad
procesem odbioru odpadodw,;

B automatyczne wykrywanie
nieprawidtowosci
W przestrzeni wrzutowej;

B wyzsza jakos$é swiadczonych ustug;
B oszczednos$dé czasu;

B optymalizacja kosztow.

et i +«| PODGLAD I EDYCJA

Podglad online (streaming) - mozliwos$¢
ogladania obrazu z kamer umieszczonych na
pojazdach w czasie rzeczywistym, z opcja zapisu
wybranych klatek w formie zdje¢

W ®

WO R w

Prregladarka wideo

WDSHTEER

& * D X

\VIDEOJ
ANALYSIS

Przegladarka wideo umozliwia podglad
zarejestrowanych przez kamery obrazéw,

a takze pozwala na synchronizacje ze zdarzeniem
i lokalizacja. Dodatkowo edytor ma funkcje
anonimizacji pracownikéw — manualna lub
automatyczna.
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ANONIMIZACIA

Funkcja anonimizacji, dostepna w ramach modutu Arubamu, pozwala na zamazywanie obiektéw na
nagraniach rejestrowanych przez kamery. Anonimizacja uruchamiana jest z poziomu przegladarki wideo.
Dostepne sg dwa warianty - manualny i automatyczny.

Manualna - pozwala
uzytkownikowi zamazac konkretne
obszary na wybranych klatkach.

Automatyczna - generuje i
odtwarza w petni zanonimizowany
materiat wideo.

'R O < > T Snsern o prine wehetn naee + B

B Manualna anonimizacja obrazu
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B Raport zalogowan pojemnikéw ze zanonimizowanym podgladem wideo

Za pomoca urzadzenia mobilnego z wbudo-
wanym aparatem fotograficznym mozliwe jest
przesytanie zdjecia do terminala PDA z wyko-
rzystaniem sieci WI-FI. Przestane zdjecie jest
zatacznikiem do notatki dokumentujacej niepra-
widtowosci stwierdzone w Punkcie Gromadze-
nia Odpaddw.

PYTANLA

notatki?

M

LA | |

Tak

ELTE GPS

B Terminal PDA - dodawanie zdjecia do notatki
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PHOTOBOX

To nowa generacja rejestracji obrazu - Photobox to cyfrowy rejestrator, ktéry zapisuje na karcie SD
obraz z kamer zainstalowanych w pojezdzie wraz z danymi o lokalizacji.

Urzadzenie to przekazuje online obraz zarejestrowany przez kamery
zainstalowane w pojezdzie, np. na karoserii, w kabinie kierowcy itp.
W przypadku braku sygnatu GSM, zarejestrowany obraz jest
buforowany na wewnetrznym nos$niku danych.

B Photobox @

PODSTAWOWE CECHY (’ “
: | N

PHOTOBOXA:

o .
B rejestracja obrazu w postaci zdje¢ lub filmow; (f " {
B mozliwosé konfiguracji jakosci, rozdzielczosci
oraz liczby klatek na sekunde;
M Przyktad stosowanych kamer

B automatyczne wysytanie zarejestrowanych obrazow.

PHOTOBOX 360°

Cyfrowy rejestrator obrazu wspodtpracujacy z oprogramowaniem
ICHI, ktérego zadaniem jest zapisywanie na karte SD obrazu

z kamer.

Photobox 360° M
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PODSTAWOWE FUNKCJE PODSTAWOWE CECHY
REJESTRATORA: KAMER:

B mozliwos¢ podtaczenia do 4 kamer jednoczesnie; B mozliwo$¢ zastosowania réznego rodzaju kamer;
B podglad w czasie rzeczywistym na B mozliwos$é montazu wewnatrz

obraz rejestrowany przez kamery; oraz na zewnatrz pojazdu;
B rejestracja obrazu w formie B odpornos¢ na warunki atmosferyczne;

filmoéw wideo lub zdjeg;
B szeroki kat widzenia.
B mozliwos¢ konfiguracji réznych
rozdzielczosci obrazu;

B automatyczne przestanie
zarejestrowanych danych na serwer;

B zapis danych na zamykanym na klucz
dysku SSD oraz karcie SD/SDXC;

B synchronizacja zarejestrowanych
danych z lokalizacjg GPS;

B rejestracja zdarzen z dodatkowych
sygnatéw monitorujacych prace urzadzen
dodatkowych takich jak np. otwarcie odwtoka,
podniesienie urzadzenia wrzutowego,
opuszczenie ptuga, wtaczenie posypu.

PODSTAWOWE FUNKCJE
MONITORA:

B dotykowy ekran;

B mozliwosé wyswietlenia obrazu z wybranej przez
kierowce kamery lub ze wszystkich kamer jednoczesnie;

B mozliwos¢ wyswietlenie widoku z lotu ptaka oraz widoku
tréjwymiarowego 3D obejmujacego obraz wokét pojazdu
(w konfiguracji 4 kamer o kacie widzenia ponad 188°);

B mozliwos¢ automatycznego przetaczenia kamer . & ELTESMART
po wyzwoleniu dodatkowego sygnatu np. wtaczenie
kierunkowskazu lub biegu wstecznego.

B Terminal PDA
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SYSTEM DO ZADAKN SPECJALNYCH
Bl SYSTEM OPTYMALIZACII SA\T=KI|
TRAS

Modut SAITEKI to rozwigzanie dla osdéb zajmujacych sie planowaniem tras, ktére pozwala optymalnie
wykorzystac flote i zaplanowac trase przejazdu, minimalizujac zaréwno liczbe kilometréw, jak i czas potrzebny
do obstugi wszystkich zlecen.

Dzieki uwzglednieniu réznych zmiennych i parametréw niezbednych do efektywnego uktadania tras, SAITEKI
umozliwia efektywne wykorzystanie posiadanej floty. System bierze pod uwage pojemnosci pojazddéw
i pojemnikéw, czestotliwos¢ odbioru oraz lokalizacje. Planuje trase w taki sposéb, aby odbidr odpadoéw i powrét
na miejsce wytadunku zajmowaty jak najmniej czasu przy minimalnej liczbie przejechanych kilometréw.

Po wprowadzeniu odpowiednich parametréw i zmiennych przez uzytkownika, system SAITEKI wygeneruje trasy
zgodnie z ustalonymi kryteriami.

M Trasa po
optymalizacji

Trasa przed M
optymalizacja

@ runkt realizaci 7adania

[
. riegsce preefadunku — oyl 2

ZASTOSOWANIE SYSTEMU SAITEKI:

B zwiekszenie wydajnosci pracy planistow i oséb realizujgcych zadania;

B zmniejszenie liczby przejechanych kilometréw oraz skrécenie czasu realizacji zlecen;
B najbardziej korzystne przydzielenie zadan i uzycie pojazdow;

B obnizenie kosztéw transportu;

m efektywne realizowanie zadan i poprawa jakosci swiadczonych ustug;

B zwiekszenie konkurencyjnosci firmy;

B Kkontrola poprawnosci wykonywania zlecen.
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B SYSTEM PLANOWANIA KZIKAKU
ThAS ORAZ ’
HARMONOGRAMOW

Modut KEIKAKU umozliwia planowanie zbiérki odpadéw w oparciu o zadeklarowang cyklicznosé¢ odbioréw,
rodzaj odpaddw i liczbe pojemnikéw. Dzieki temu mozna tworzy¢ harmonogramy na kolejne dni bez potrze-
by planowania kazdego dnia indywidualnie.

L ] E < } A SaeTh O ver wWasbaiie nemes | + E

Def pot s BAMNIATTY Vebr 32wl 2010 Wy ool ir = |

wrzasien 2019 H-ME

W o " [ a o

r————— a ] aF ¥R £STH

Ghﬁﬂﬂ*ﬂi,\lﬂlﬁﬁsﬂ &

B Widok kalendarza gtéwnego z harmonogramem odbioru odpaddw i zaznaczonym na mapie zatadunkiem odpaddéw



44

LE N g < > G Seorch o enter webalte e )

MEDYCZNA -|[1a =]
lcs

» OPAKOWANIOWE ODPADY ZMIESZANE

« Blo

- SIKLO

wiorek,2017-01- 10
wicrek, 2017-02-07
wtorek. 2017-03-07
wtorec, 30 1T - Dl
wiorek, I0L 70502
WEETEE, T0L 7-0%- 30
wiorek, 2017 -06-27
wterel, 3017 -0F-F5

wboeel, 301 7= 0832

wiorek, 2017-05- 19

Whorek, T017-10-17 ST st
Wineek, 2017 11- 14 - sl

whorek, 2007-12-12

+ ODPADY ZMIESZAME 200301 p—fc oy -

B Widok harmonogram?)w odbioru odpaddéw na stronie www

B Widok harmonogramu odbioru odpaddéw
komunalnych w dokumencie PDF

a e B < > T Sesrch o nvier welsie neme J
|3
* Lista adat ® 07 Boowe Houruny @Fesvtw *ooa B
=
o s o oo
: w Fhacs Typr e L T Wk i Bt Baan Furmard reaprion [ RPN |
- O - ag il L F S e FUL R L ] ill
. O v o . ] £ R R I g
n e - - R 41 b 38 Bhas 18 EE L3RS
- o e - = =] e eh0h-0 Basett R ;.T
- o - e =] . i IR Biaee 4 TR
W o ——— o [— - N R R R I B
= o e -— b=y oot bhsate IS AN
- o] B —— =] R ' BT BN T ETERSE
= o T — - T m— [ p——— [r Terp—
% o B —— - e 1o v e snwover e
B o - e — o [e— ] - R 0 R R
& - ik == ———_ ] "8
a s
Becerie dis = — " a O mmions & 0 W
- Egrr— [ Jren— | MU [ S gy [ e er—— Eaor T [rweir——
m —

B Widok okna zadania wraz ze status go wykonania —— . -



45

B SYSTEM REALIZACIJI | KONTROLI TRAS
ORAZ HARMONOGRAMOW

System ET Control stanowi doskonate narzedzie do oceny jakosci wykonywanej zbidrki odpaddéw. Pozwala
on nie tylko na weryfikacje pracy brygady, ale réwniez jej raportowanie oraz na wyszukiwanie informacji
o wykonanych i niewykonanych zadaniach dla dowolnego adresu (punktu), obszaru, pojazdu czy daty.
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INFORMACIJE W JEDNYM MIEJSCU

B SYSTEM EWIDENCJI POJAZDOW
| PRACOWNIKOW

ET Register to system ewidencji pojazdéw i pracownikéw pozwalajacy na gromadzenie informacji dotyczacych
samochodoéw eksploatowanych w przedsiebiorstwie oraz danych pracownikéw.

UZYTKOWNIK TEGO
ROZWIAZANIA UZYSKUJE:

B dostep do informacji o pojezdzie (takich jak
nr rejestracyjny, VIN, rocznik, kolor itp.);

B szybki wglad w historie kosztéw eksploatacyjnych,
m.in. optat za naprawy, tankowanie, polisy
ubezpieczeniowe oraz szkody komunikacyjne;

B szybki dostep do informacji o kosztach utrzymania floty;
B dostep do aktywnego terminarza przypominajacego o

zblizajacych sie przegladach rejestracyjnych, przegladach
technicznych, UDT, uwierzytelnieniach tachografu itp.
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B Okno aktywnego terminarza kdhffurowalne rybie dzs (np co 'ro) lub odlegtosciowym (np. p przebyciu 20 000
km). Terminarz uwzglednia dynamicznie zmieniajace sie dane dotyczace pojazddw, np. ich przebieg
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Bl SYSTEM INTEGRACIJI

System ET Integrator pozwala na integracje naszych rozwigzan teleinformatycznych z innymi systemami
umozliwiajacymi m.in. rozliczanie wykonanych ustug, kontrole czasu pracy, fakturowanie, planowanie, itp.

Wymiana danych realizowana jest m.in. z wykorzystaniem plikéw lub ustugi Webservice.

Firma komunalna 1

ko O

Pojazdy
komunalne

Firma komunalna 1

Systemy innych
dostawcow np.
GIS, ERP, CRM, itp.

Gmina

Systemy innych
dostawcow np.
GIS, systemy wspo-
magajace gospoda-
rowanie odpadami
(deklaracje) itp.

Firma komunalna 1

Pojemniki

Firma komunalna 1

SYSTEMY
ELTE GPS

SYSTEMY
ELTE GPS

Portal obstugi
mieszkanca

Firma komunalna 1

]

Aplikacje mobilne
ELTE GPS

Firma
komunalna 2

Systemy
GPS innych dostaw-
cow

Aplikacje mobilne
ELTE GPS

B Schemat funkcjonowania systemu ET Integrator dla przedsiebiorstw komunalnych oraz gmin
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ZIMA / LATO POD KONTROLA
B SYSTEM LETNIEGO | ZIMOWEGO
UTRZYMANIA DROG

ET Roads jest systemem kontrolujacym prace specjalistycznych pojazdéw komunalnych - np. ptugosolarek,
zamiatarek itd. Wspiera i nadzoruje procesy zwigzane z letnim i zimowym utrzymaniem drég.

Dzieki wyposazeniu ptugosolarek w dodatkowe czujniki pozycji ptuga oraz posypu mozliwe jest monitorowanie
ich pracy. Informacje o pracy tych czujnikéw z réownoczesnie zarejestrowanymi danymi podstawowymi takim jak
lokalizacja i czas sa przekazywane do oprogramowania ICHI. W przypadku zamiatarek moze by¢ monitorowany
sygnat uruchomiania pracy szczotek i zraszacza. W nowoczesnych zamiatarkach i posypywarkach mozliwy jest
réwniez odczyt z szyny CAN-BUS tych i innych danych, dotyczacych np. gramatury i szerokosci posypu.

B Widok mapy wraz z lokalizacjg pojazdu i jego parametrami

Dane zarejestrowane przez urzadzenia
zamontowane na pojazdach realizujgcych
proces od$niezania, oczyszczania drég sa
wyswietlane w aplikacji ICHI.

trasa posypana trasa przebyta
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System umozliwia opracowanie
rozmaitych raportéow z wykonania

ustug

utrzymania drég.

letniego i zimowego

B czujnik posypu czujnik potozenia ptuga M
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STWORZONE, BY OSZCZEDZAC

Hl SYSTEM KONTROLI PALIWA

Zastosowanie systemu ET Fuel pozwala na lepsze zarzadzanie gospodarkag paliwowa. Umozliwia szybkie
i sprawne zestawienie zatankowanego i zuzytego paliwa dla danego pojazdu lub grupy pojazddw.

Dostepny jest szereg urzadzen pomiarowych i sygnalizacyjnych pozwalajacych kontrolowac jego wykorzystanie,
takich jak interfejs CAN, cyfrowa mikroprocesorowa sonda paliwa oraz transponderowy czujnik otwarcia
wlewu z sitkiem antykradziezowym.

Przekréj zbiornika paliwa prezentujacy
sposob montazu cyfrowej
mikroprocesorowej sondy paliwa
i transponderowego czujnika otwarcia
wlewu z sitkiem antykradziezowym.

B Montaz cyfrowej mikroprocesorowej sondy paliwa w zbiorniku wraz z czujnikiem otwarcia wlewu paliwa
z transponderem RFID i sitkiem antykradziezowym
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M Interfejs CAN
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INFORMACJE BEZ GRANIC

B SYSTEM MONITOROWANIA
PARAMETROW EKSPLOATACYJNYCH
POJAZDU

Obecnie znaczna wiekszos¢ produkowanych pojazdéw, ich zabudéw oraz maszyn wyposazona jest w tzw.
szyne CAN-BUS, z ktérej - poprzez system ET CAN - mozna odczytac i zarejestrowac wiele interesujacych
nas danych eksploatacyjnych.

System ET CAN umozliwia monitorowanie i rejestrowanie wielu parametrow zwigzanych z biezaca
eksploatacja pojazdu bez potrzeby instalacji kilku lub kilkunastu dodatkowych czujnikow.

Symbol: Plugosolarka

ZA POMOCA ET CAN

MOZEMY ODCZYTAC

Stacyjka: whaczona
Posyp: sypie
M.IN. NASTEPUJACE Plug: opuszczony
Gramatura 10; Mie sypia
pARAM ETRY: Gramatura 30; sypie
Kabina: zamknigta
B poziom paliwa; Tasmap’z‘?”“é’:":‘;; g:‘m"}:
B stan licznika;
B cisnienie w obwodzie hamulcowym;
B zuzycie paliwa;
B aktualne obroty;
B temperature ptynu chtodzacego;
B parametry zabudowy pojazdu.

Predkosc:

Ostatnia dana:

45 [km/h]
01-02-14 10:54:01
0:00:05

Narwi: Pojazd bezpyiny
Ostatnia dang: 020514 020514
0:00:00 Nazwa: JCB JS 160W
F'.ffﬂ'i'q}.s;ﬁ 0 |km/h] Predkose: 0 [km/h]
Stacyjka: whaczona Stacyjka: wigczona
L Przys:an*a: RINE[ Rodzaj zasilania: gidwne
ZaaZemna wizutowe: pracuje ;
Oelwiak: zamknigty Naplecie akumulatora: 28 [V]
Baliwo: 286 (1) Nastawa obrotéw: 53 [%]

Poziom paliwa: 111 [I]
Temp. plynu chiodzacego: 86[°C)
Obroty: 1649 [obrimin]
Praca ramienia: aktywna
Biegl: aktywny
Bieg2: nieaktywny
nimaktywny

Predkosé (Can): [0 km/h]
Temp. phynu chiodzacego: 79 [*Cl
Obroty: 1050 [obrumin]
Catkowire zuZycle paltwa: 28356 [I)
Czas pracy sinika: 3862 [h]
Stan Feznika 195082 [km]




Hl SYSTEM IDENTYFIKACJI PRACOWNIKA

Zastosowanie systemu identyfikacji pracownika ET ID pozwala na szczegdtowe rozliczenie kazdego pracownika
Z czasu jego pracy na poszczegoélnych pojazdach/maszynach. Umozliwia uzyskanie informacji o liczbie przejechanych

kilometréw oraz o predkosci, zuzyciu paliwa, uruchamianiu pomp, przystawki mocy, itp. w pojazdach stuzbowych.

W zaleznosci od zastosowanych rozwigzan pracownik / kierowca moze by¢ identyfikowany poprzez czytnik i karte
RFID, brelok RFID albo chip w formie pastylki Dallas.

o < >

B Karta RFID

L7 ELTE GPS

A
g I

O, Soarch OF enlee waDsse rame

B Pastylka dallas

o

+ ©
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Bl SYSTEM DYSTRYBUCIJI PALIWA

ET Fuel Tank to system opracowany w celu kontroli i rozliczania zuzycia paliwa pobranego z przenosnych stacji
paliwowych (zbiornikéw).

Jego elementami sktadowymi sa: terminal zbiornika, czytnik RFID umozliwiajacy identyfikacje pracownikéw
i pojazddw oraz przeptywomierz paliwa. Dzieki nim mozliwe jest sprawdzanie ilo$ci zatankowanego i wydanego paliwa
z podziatem na pojazd lub osobe pobierajaca paliwo.

o
b,

’ =

& O 8 ooo
999

FUNKCJE SYSTEMU:

B zdalny odczyt biezacych informacji o ilosci paliwa w zbiorniku;
B ewidencja i archiwizacja wszystkich tankowan i wydan paliwa;

B sporzadzanie raportéw napetniania zbiornikéw
i wydawania paliwa do pojazdow;

B mozliwos¢ dodawania kart pojazdow i pracownikéw, kart
serwisowych oraz zarzadzanie ich uprawnieniami;

B korekta ilosci paliwa w zbiorniku dokonywana
wytacznie przez uprawnionego pracownika;

B sterowanie pompa paliwa;

B wizualizacja miejsca lokalizacji przenos$nych
stacji paliwowych na mapie cyfrowej;

B wykrywanie przeciekoéw, kradziezy i innych przyczyn
ubytku paliwa w zbiorniku dzieki opcjonalnej
mozliwosci wykorzystania sondy paliwa.
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Dats wiupalnienia Cicba usugelniajgca  llodd palwa  $tan palive w shiorniky

Raport uzupetnien paliwa w przenosnym dystrybutorze paliwa

Zastosowanie systemu ET Fuel Tank wraz z systemem ET Fuel zapewnia petny nadzor
nad gospodarka paliwowa w przedsiebiorstwie od momentu napetnienia stacji paliwowej
az do wykorzystania paliwa przez pojazdy lub maszyny.

Dats tankossnis Hir rjastracyiny  Sten beczeikos  Odbiores ticdd palwa  Stacis Sten pabma w shicrniios

Raport wydan paliwa z przenos$nego dystrybutora paliwa
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B SYSTEM KONTROLI TRZEZWOSCI

ET Alco to system umozliwiajacy kontrole trzezwosci pracownikéw. Poprzez potaczenie funkcji identyfikacji
kierowcy/pracownika z dodatkowym urzadzaniem pomiarowym, jakim jest alkomat ET Alco umozliwia
automatyczna rejestracje przeprowadzonej kontroli trzezwosci pracownika.

ZALETY KONTROLI TRZEZWOSCI
W SYSTEMIE ET ALCO:

szybki i precyzyjny pomiar;
B krotkie odstepy czasu miedzy wykonywanymi pomiarami;

B atwosé obstugi - pomiar moze by¢ samodzielnie
wykonywany przez pracownika;

B automatyczne rejestrowanie wszystkich
wynikéw badan trzezwosci w systemie;

B mozliwosé sporzadzania raportéw z przeprowadzonych badan;

B yruchamianie ustalonych procedur w przypadku pozytywnego
wyniku badania pracownika, np. zablokowanie karty dostepu,
uruchomienia pojazdu, otrzymywanych zlecen, itp.

RAPORT KONTROLI TRZEZWOSCI

Od 2015-07-15 04:00:00 do 2015-08-31 23:59:00

Imie | narwisko pracownika Wynik bodania Imie | narwisko przelozonego m

2015-07-18 04:02:52 Megatywny Transportu
2015-07-19 04:03:31 - - Megatywny — — Transporty
2015-07-20 05:57:04 Megahywriy Handlewy
201 5-07-20 06:04:5% T i Negalywny —— —

2015-08-30 22:02:25 Megatywry ——— Handlcwy:

Repoed wyrpenesscascany w ciniu 200 50001 1004525 prrer w wyshemie ‘% SM0K

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA:

B poprawa bezpieczenstwa pracy poprzez niedopuszczenie
do niej pracownikéw bedacych pod wptywem alkoholu;

B dziatanie majace na celu ograniczenie strat materialnych.



MOBILNY DOSTEP

Hl APLIKACJA ICHI APP

ICHI app to aplikacja instalowana na urzadzeniach mobilnych, umozliwiajgca obserwacje lokalizacji pojaz-
déw, ich parametréw oraz stanu czujnikow obiektéw wyposazonych w urzadzeniach ELTE. ICHI app dziata
pod systemami operacyjnymi: iOS, Android.

541 o FEY
s
oua:gﬂi b?f ek _I.sglu:lurla-:lt‘gL
=1 =
STARE MIASTO
BSTO @
¥
i
®
T veitow Monkey
GRIEGORZKI
ZACHOIE
STRADOM
@ Stara Synagoga i
® 4
KATIMIERZ
l'u'l
Lt u
5 ®
&
KR12345 H
O 25wt B n 1
i O » ¢
B Mapa

%41 L]

il 56 -

ICHI

app

ELTE SMART
Login

e 1]

7 ELTESMART

.

B Ekran logowania
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KR54321

= %m0
Diteoki 140, 45-567 Katowice, Polska

Symbol

Humaer r

Obraty 1500 [obr/min]
Odwiok nie pracuje
Paliwo 2530
Praystawka ni pracuje
Rodzaj zasilania ghiwme
Stacyjka wilgczona
Stan licznika 145000 [km]
———————

B Szczegoty pojazdu
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INFORMACIJE W ZASIEGU REKI

l APLIKACJA CONTAINER APP

Aplikacja CONTAINER app stuzy do obstugi procesu zarzadzania pojemnikami, w tym usprawnianie, odbior,
transport i inwentaryzacje. Jedna baza danych pomaga w sprawnym i bezproblemowym przebiegu procesu.

941
Witaj
w CONTAINE RGFIFJ : ¥, Funkhiwywozows Prdstow kentenr

kiopa

el )

MARTEEBONE :
MARYLEBO 125-214-521 | KP 7
Pranbt Wy sy

=i 71, Krakd
@ -] Pk

Dyl typ edpaciw

MAYFAIR

Domyking typ kontengra:

scifpcia w priypodiog nlasgodnodcl
Wybrane metody skanowania bedg widoczne
na gidwnym ekranie

HFC

RFI

B Ekran poczatkowy B Mapa - punkty wywozowe B Dodawanie punktu wywozowego
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KONTROLA W TWOIM TELEFONIE

H APLIKACJA - SMOK KOMUNAL

Do obstugi procesu realizacji zlecen mozna wykorzystywaé urzadzenia mobilne z zainstalowana aplikacja
SMOK Komunal. Pozwala ona na zgtaszanie wykrytych nieprawidtowosci za pomoca predefiniowanych lub
wtasnych notatek, do ktérych mozna zataczy¢ zdjecia.

Aplikacja SMOK Komunal umoz-
liwia wyswietlenie zaplanowanej
trasy w postaci zestawienia Punk-
téw Gromadzenia Odpaddw.

=1 ~ 1 -

M Lista poszczegdlnych punktéw odbioru odpaddw

Pozwala réwniez na wyswietlanie
listy pojemnikéw (wraz z informa-
cjg o ich typie, pojemnosci oraz
przeznaczeniu) przewidzianych
do odbioru w ramach zaplanowa-
nej trasy.

B Szczegodty realizacji zadan

Aplikacja SMOK Komunal umozliwia takze informowanie
o wystgpieniu nieprawidtowosci, za pomoca predefiniowanych lub
wtasnych notatek. Notatka moze by¢ przypisana do punktu odbioru Brak
odpadoéw lub konkretnego pojemnika badz worka. po

Brak

B Dodawanie geotagowanego zdjecia B Dodawanie notatki do
zatadunku
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JESZCZE t ATWIEISZY PROCES INWENTARYZACII

l APLIKACJA - INVENTORY APP

Aplikacja INVENTORY app, instalowana na urzadzeniach mobilnych jest narzedziem wspomagajacym inwen-
taryzacje pojemnikéw. Umozliwia ona réwniez przeprowadzanie inspekcji sprawdzajacych, czy odbiér odpadow
wykonywany jest rzetelnie oraz czy mieszkancy segreguja i wyrzucaja odpady zgodnie z deklaracja.

APLIKACIJA INVENTORY APP NA
URZADZENIACH MOBILNYCH
POZWALA NA:

B szybkie i proste sprawdzenie poprawnosci przeprowadzonej inwentaryzacji pojemnikow;

B daje niezalezne narzedzia kontroli, np. w przypadku braku
podobnych rozwigzan w firmie odbierajgcej odpady;

B szybkie i tatwe zgtaszanie nieprawidtowosci - w postaci notatek i zdje¢;

m weryfikacje deklaracji zgtoszonych dla danego punktu gromadzenia odpaddéw; stanowi
tez Zzrodto dodatkowej dokumentacji w przypadku reklamacji i sytuacji spornych;

B sprawdzanie pracy kontroleréw - w chwili wtgczenia aplikacji
lokalizacja kontrolera jest widoczna w systemie.

O
941 24

Wezytywanie PW Lista PW

1. Buk Kwiatowa 4, srkolenie

163 dni

1. Buk Hwiatowa &, szkolenie

163 dai

1. Buk Hwistowa &, szkolenie

B Wyszukiwanie punktu odbioru odpaddw, B Wyniki wyszukiwania
w ktérym zaistniata nieprawidtowos¢



B Wybranie punktu odbioru odpaddw,
w ktérym zaistniata nieprawidtowosc¢

9:41
Zdjecia

B Dotaczanie zdjecia

941

Motatka predefiniowana

50,0384

B Dodawanie notatki

63
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WSPARCIE PROCESOW PRZEKAZANIA KART DO BDO

B MODUL BDO

Modut BDO umozliwia wsparcie proceséw zwigzanych z prowadzeniem kart przekazania odpadéw
komunalnych w systemie BDO. Wspétpracuje z nowym oprogramowaniem ICHI i aplikacja mobilng BDO app.

PODSTAWOWE
CECHY MODULU:

B automatyczne generowanie kart przekazania
odpaddéw komunalnych (KPOK);

automatyczne generowanie potwierdzen transportu;

wyswietlenie potwierdzenia wystawienia karty przekazania
odpadoéw komunalnych (KPOK) dla kierowcy w formacie PDF;

B prosty i intuicyjny interfejs;

mozliwos$¢ integracji z modutem planowania
tras dostepnym w oprogramowaniu ICHI;

integracja z BDO poprzez dedykowane API.
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9:41 L

S

BD

al B0 -

1l O i

B Ekran logowania do BDO app

9:41 L

WYBIERZ POJAZD
=

Al KROGB0BH

weus I

m . <

B Lista pojazdéw

r——————————————————

941 . il B0 -

B &

€ 23ecPdcT-B30-452.,

] {

I Potwierdzenia wystawienia karty
przekazania odpadéw komunalnych
(KPOK) w dokumencie PDF
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P —
9:41 . ol O -
Lista zadar
KR16334

KRAKOW SEKTOR 1 - zmieszans

Krakd

" et 001 2 00
ERAKOW SEKTOR 1 - papier
Erakdw
Baza trarapodiowa 1

\_ rucier

£ o %
Wiyloguj Ernibert pjasd Zwolsl] pojand
1l o {

M Lista zaplanowanych zadan

P —
9:41 ° FIY
Lista frakcji

KRAKOW SEKTOR 1 - errseszane  Kreakiw

SOTPOLTHL WETVETHE T Y RN W

15503018

Arakmeae
ImisTang
Baryoz - skladowisko

D004/ 2020 KPORS
0001 144097053
L

D003 2020/ KPORS
0001 144097053
Potwirdranis sygarrosens

MONTYRULL

[l Lista obstugiwanych kart przez
zalogowanego kierowce
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H MODUL TACHOGRAFU

Tacho Box jest rozwigzaniem dedykowanym dla pojazdéw wyposazonych w cyfrowy tachograf. Umozliwia
zdalne pobieranie plikéw DDD z tachografu.

PODSTAWOWE CECHY
MODULU:

B wspodtpraca z réznymi rodzajami
cyfrowych tachograféw;

B atwy montaz, ze wzgledu na
niewielkie rozmiary urzadzenia;

B zdalne pobieranie plikéw DDD.
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