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JesteSmy tam, gdzie Ty
— do nas masz najblizej!
Majac  ogromng ilos¢
klientow w catej Polsce,

nie mogliSmy zapomnie¢
o punktach instalacyjno-

serwisowych i punktach
e! wsparciainformatycznego.
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Mobilne punkty instalacyjno-serwisowe

Nasze rozwigzania to rozbudowane syste-
my taczace najnowsze mysli technologicz-
ne i informatyczne, ktére wspierajg procesy
zwigzane z realizacjg ustug, nadzorujg je
i optymalizujg uzycie posiadanych zaso-
béw. Usprawniajg organizacje transportu
oraz komunikacje. Wszystkie te dziatania
prowadzg do zmniejszenia kosztéw, popra-
wy jakosci $wiadczonych ustug i wzrostu
zadowolenia klientéw.

Jako producent elementow sktadowych,
zaréwno oprogramowania jak i urzadzen,
gwarantujemy Panstwu dostosowanie
naszych systeméw do indywidualnych po-
trzeb, dajemy mozliwo$¢ ich rozbudowy,
a takze ciggtej modernizacji.

Najwyzszy poziom ustug, wysoka jakos¢
stosowanych podzespotéw oraz profesjo-
nalny serwis gwarancyjny i pogwarancyjny
zostaty docenione przez liczne grono na-
szych klientow.

Zapraszamy do blizszego zapoznania sie
Z naszymi rozwigzaniami.

SYSTEMY OD PROFESJONALISTOW
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571 ELTE GPS

ELTE GPS

LIDER
JEST
TYLKO
JEDEN

Osiaggnigcie sukcesu zawsze sprawia radosc. Ale osiggnigcie sukcesu, na
ktory pracuje sie d+ugo i wytrwale przynosi podWOan satysfakcje, gdyz daje
przekonanie, ze poswiecony czas i zaangazowanie pracownikéw firmy nie
poszto na marne.

Osiggniecie sukcesu zawdzieczamy réwniez naszym klientom. Wtasnie
ich wysokie wymagania zaowocowaty stworzeniem produktéw najwyzszej
jakosci.

Z powazaniem
Pawet Nosal

?MF—-N-/ (

Wiasciciel
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Dlaczego ,Lider jest tylko jeden”

ELTE GPS swoje systemy zainstalowata w ponad 400 spétkach
i firmach komunalnych, w ktérych monitorowanych jest ponad

8 tysiecy pojazddéw (wsrdd nich blisko 5,5 tys. wywozacych od-
pady). Tym samym ELTE GPS jest niekwestionowanym liderem
wsrdd firm $wiadczacych ustugi monitorowania pojazdéw GPS
dla przedsiebiorstw z branzy komunalnej.
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Przedsiebiorstwa komunalne nalezace do Grupy:
@® ALBA
® KOMA
REMONDIS

® PREZERO (dawniej TOENSMEIER)

FBSerwis (dawniej TRANS-FORMERS)
® PREZERO (dawniej SUEZ ENVIRONNEMENT)
@® ENERIS

® PRZEDSIEBIORSTWA KOMUNALNE
Dane na dzien: 07.09.2021 .
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W ponizej wskazanych miastach/gminach pojemniki na

odpady identyfikowane sg za pomocg transponderéw RFID
kupionych w naszej firmie. Jest ich juz ponad milion sztuk!
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. Lokalizacje firm komunalnych, w ktérych BIELSKO-BIALA TYLMANOWA

moduty identyfikacji pojemnikéw /
konteneréw / workéw, wazenia odpadéw
i terminala PDA wspierajg proces odbioru
odpaddw.

Potwierdzeniem mozliwosci dostosowania naszych roz-
wigzan do indywidualnych potrzeb uzytkownikéw sa liczne
i réznorodne funkcjonalnie wdrozenia systeméw umozli-
wiajgcych m.in.:

identyfikacje konteneréw w technologii RFID/UHF,
dynamiczne i statyczne wazenie odpaddw,

identyfikacje odbioru odpadéw za pomocg kodéw kre-
skowych,

identyfikacje pojemnikéw w technologiach RFID/LF,

wspomaganie pracy z wykorzystaniem terminali PDA.

PRUSZKOW . .

OTWOCK

. ABRAMOW
' LUBLIN

. KRASNIK

. KIELCE

. MIELEC
. STRZYZOW

Dane na dzien: 01.08.2020 r.
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SKONCENTROWANA TECHNOLOGIA

WACHLARZ MOZLIWOSCI
NASZYCH SYSTEMOW

Systemy teleinformatyczne naszej produkcji dla ustug komunalnych to rozwigzania
spetniajgce wszystkie oczekiwania klientow. od najprostszych, zwigzanych
z monitorowaniem lokalizacji pojazdéw uzywanych do odbioru odpaddéw (tzw. minimum ustawowe),
po zaawansowane technologicznie systemy, ktére spetniajg wysokie wymagania zamawiajgcych.

| o~ 1 | g 1
(iF.l?) <£F.3) B (g.z) &)
[ o | ol
antena RFID/UHF czujnik obecnosci transponder RFID sygnalizator kamera
kontenera . optyczno-
akustyczny

r |
&
L

] ol

o

czujnik
otwarcia
odwtoka

A ELTE GPS

komputer wagi tensometr wagi
lokalizator kontenera dynamicznej antena RFID dynamicznej
ron rn r a
o [\ (( )) [\
L J L J o [P

10 WACHLARZ MOZLIWOSCI NASZYCH SYSTEMOW



r B 1 r B |
(%) %)
k ol k o
kamera rejestrator obrazu
terminal manualny czytnik RFID
PDA ze stacjag dokujaca czytnik kart RFID antena GPS  antena GSM
r b | o b | r b | r - b | r - b |
e () =y~
[ ] o k k ol k ol k o
r 1 r . 1
i
[ 5 ol [ 3 ol
tensometr czujnik zapetnienia
wagi na HDS pojemnika
\
o | r b | ] L]
() 1B !
k ol [ ol
czytnik RFID komputer wagi interfejs CAN
zabudowy

czujnik uruchomienia
urzadzenia wrzutowego

r((w.m))'l

RFID

czujnik otwarcia

sonda paliwa wlewu paliwa
r b | | o b |
I-m-l I-m-l

tensometr wagi
zabudowy sterownik GPS
r 1 r - 1
)
k ol | 5 ol

WACHLARZ MOZLIWOSCI NASZYCH SYSTEMOW 11



12

Przyktadowe lokalizatory do monitorowania pojazdéw, maszyn i oséb.

Lokalizator GPS Basic
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Sterownik GPS Advanced

Lokalizator GPS Mobile

Funkcja animacji i wizualizacji $ladu trasy na cyfrowej mapie
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Zestawienie miejsc wytadunku $mieciarki (otwarty odwtok)

Oprogramowaniem odpowiedzialnym w systemie ET GPS za monitorowanie
pojazdéw jest aplikacja SMOK Net / SEPAN uruchamiana za pomoca dowolnej
przegladarki internetowej.

Monitorowanie pojazdéw mozliwe
jest rowniez w aplikacji SMOK
Mobile instalowanej na urzgdzeniach
mobilnych, takich jak smartfon czy
tablet, pracujgcych pod systemami
operacyjnymi: iOS, Android.
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e SYSTEM AUTOMATYCZNEJ
IDENTYFIKACJI RFID

1 (&7

Utatwia zarzadzanie baza Pozwala poprawi¢ zarzadzanie i Podnosi jako$¢ $wiadczonych ustug.
pojemnikéw/konteneréw oraz zmniejszy¢ koszty funkcjonowania
wptywa na efektywno$¢é wykonanej przedsiebiorstwa.
pracy.

AUTOMATYCZNA IDENTYFIKACJA RFID LF

Wyposazenie $mieciarek w system identyfikacji pojemnikéw na odpady pozwala uszczelni¢ proces odbioru odpadow.

NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU: ‘;Q I l P
=) BNy ) EsEmpy «@ 0,0 0

pojazd bezpylny pojazd bezpylny pojazd bezpylny
. , L. z przednim z bocznym z tylnym
21 MOZE BYC STOSOWANY NA ROZNYCH ZABUDOWACH zatadunkiem zatadunkiem zatadunkiem

71 POSIADA PROFESJONALNY ZESTAW URZADZEN - automatyczna identyfikacja pojemnikéw realizowana jest za pomoca
zestawu anten i czytnikéw RFID montowanych na pojazdach oraz transponderéw RFID zamontowanych w pojemnikach

71 POSIADA AUTOMATYCZNY ODCZYT TRANSPONDERA PRZY ODBIORZE POJEMNIKA

71 WSPOEPRACUJE Z ROZNYMI TYPAMI TRANSPONDEROW

71 PRACUJE NA ROZNYCH CZESTOTLIWOSCIACH

A WYKRYWA | SYGNALIZUJE NIEPRAWIDEOWOSCI PODCZAS WYKONYWANIA ZAPLANOWANEJ TRASY

A WSPOt PRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

71 WSPOEPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJ! | KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)

71 WSPOEPRACUJE Z TERMINALEM PDA (ET Connect).

14 ET AUTO RFID - SYSTEM AUTOMATYCZNEJ IDENTYFIKACJI RFID



Antena RFID FDX/HDX

Antena RFID HDX

Modut identyfikacji pojemnikéw moze pracowac na czestotliwosci 125 kHz, 134,2 kHz lub dualnie na 125 kHz i 134,2 kHz.

Antena RFID FDX/HDX

Antena RFID HDX

Antena RFID Unique

Z mysla o klientach, ktérzy korzystajg
z dawniej stosowanych transponderéw
innych dostawcéw w standardzie Unique,
opracowaliSmy specjalng antene duzego

zasiegu. Posiada ona takze wyjatkowo duze
pole odczytu, co jest wazne szczegdlnie wtedy,
gdy rozmieszczenie transponderéw jest rézne
w poszczegdlnych pojemnikach, np.
w zaleznosci od ich typow.

ET AUTO RFID - SYSTEM AUTOMATYCZNEJ IDENTYFIKACJI RFID 15



W pojemnikach wyposazonych w fabryczne gniazdo, montowane sg transpondery w postaci tzw.

skorka”. Natomiast w pojemnikach nieposiadajacych takiego gniazda - np. metalowych - stosuje sie
transpondery mocowane na bocznej lub przedniej Scianie - w miejscu umozliwiajgcym jego odczytanie.

Transponder RFID

Widok wnetrza
kotnierza pojemnika

Transponder
RFID

Informacja o wykrytych nieprawidtowosciach sygnalizowana jest obstudze pojazdu za pomoca
sygnalizatoréw optyczno-akustycznych zamontowanych na zabudowie oraz wyswietlana na ekranie
terminala (w przypadku, gdy pojazd wyposazony jest w terminal PDA).

Sygnalizatory
optyczno-akustyczne

Odpowiednia konfiguracja zainstalowanego na pojezdzie systemu automatycznej identyfikacji RFID
pozwala na sygnalizowanie zakitécen przy realizacji zaplanowanej trasy, np. opréznienia pojemnika
nieprzewidzianego w planie odbioru odpadéw.

Istnieje mozliwos¢ zainstalowania konfiguracji modutu identyfikacji RFID, ktéra daje sposobnos¢
zablokowania urzagdzenia wrzutowego w przypadku préby opréznienia pojemnika bez lub zuszkodzonym
transponderem RFID albo proby opréznienia nieprzewidzianego w planie pojemnika.

16 ET AUTO RFID - SYSTEM AUTOMATYCZNEJ IDENTYFIKACJI RFID
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sia strona. Antena 4

Zamknij

Sygnalizacja blokady urzadzenia wrzutowego wynikajagca z zatadunku
niewtasciwych pojemnikow.

Waznym elementem systemu
identyfikacji RFID jest terminal
PDA. Umozliwia on kierowcy, m.in.,
komunikacje z  dyspozytorem,
sprawdzenie prawidtowosci
dziatania wszystkich elementéw
systemu, obserwacje stanu
wykonania  zaplanowanej trasy,
zgtaszanie nieprawidtowosci  za
pomoca  predefiniowanych  lub
wtasnych notatek, do ktérych jako
zatgczniki mozna dodac zdjecia.

Terminal PDA - Lista PGO

Urzadzenie do parowania z funkcjg czytnika RFID
i czytnika kodéw kreskowych umozliwia obstuge
trasowki potagczong z dodawaniem notatek
o nieprawidtowosciach i z funkcjg dodawania
zdjec.

ET AUTO RFID - SYSTEM AUTOMATYCZNEJ IDENTYFIKACJI RFID 17



AUTOMATYCZNA IDENTYFIKACJA RFID UHF

Potaczenie mozliwosci systemu lokalizacji pojazdéw komunalnych (System ET GPS) z transponderami RFID
w standardzie UHF pozwolito stworzy¢ proste i pewne narzedzie umozliwiajagce dysponowanie i nadzér nad kontenerami.

NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU:

’l 9,0

A JEST STOSOWANY NA ROZNYCH ZABUDOWACH hakowiec bramowiec pojazd z HDS

71 POSIADA PROFESJONALNY ZESTAW URZADZEN - gtéwnymi jego elementami sg antena i czytnik RFID/UHF oraz czuj-
nik obecnosci kontenera, ktéry umozliwia, m.in. wykrycie kontenera niewyposazonego w identyfikator RFID/UHF

71 MOZE DOKONYWAC ODCZYTU Z DUZYCH ODLEGtOSCI

71 UMOZLIWIA AUTOMATYCZNY ODCZYT TRANSPONDERA PRZY ODBIORZE POJEMNIKA / KONTENERA
A WSPOt PRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

A WSPOtPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJI | KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)

71 WSPOtPRACUJE Z TERMINALEM PDA (ET Connect).

Gtéwnymi elementami systemu automatycznej identyfikacji konteneréw lub pojemnikéw typu ,dzwon” sg antena i czytnik RFID/

UHFE. Czujnik obecnosci kontenera umozliwia, m.in. wykrycie kontenera niewyposazonego w transponder RFID/UHF. Zaletg
technologii RFID/UHF jest mozliwos$¢ odczytu transponderéw RFID/UHF z odlegtosci nawet kilkunastu metrow.

Antena RFID/UHF

Transponder
RFID/UHF

18 ET AUTO RFID - SYSTEM AUTOMATYCZNEJ IDENTYFIKACJI RFID



Bez wzgledu na zastosowang metode identyfikacji na podstawie zebranych
danych mozliwe jest przygotowanie dokumentacji do rozliczen wraz z wykazem
opréznionych pojemnikéw i odebranych konteneréw.
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Raport z miejsca zatadunku pojemnikéw wraz z wizualizacjg na mapie



P o ¥ WYKLUCZA WATPLIWOSCI | DAJE KONTROLE

e SYSTEM MANUALNEJ
IDENTYFIKACJI RFID

Identyfikacji pojemnikéw i/lub konteneréw mozna dokonywa¢ réwniez recznie za pomoca
bezprzewodowego czytnika RFID, ktéry odczytuje informacje z transpondera RFID zamontowanego na
dowolnym typie pojemnika (kontenera). Manualna identyfikacja RFID wykonywana jest przez system ET
Manual RFID.

NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU:

71 MOZE BYC STOSOWANY NA ROZNEGO RODZAJU POJEMNIKACH | KONTENERACH

7 JEST ON WYPOSAZONY W PROFESJONALNY ZESTAW URZADZEN - identyfikacja pojemnikéw realizowana jest za po-
moca manualnego czytnika RFID wraz ze stacjg dokujgcg montowang w pojezdzie oraz transponderéw RFID zamonto-
wanych na pojemnikach.

7 UMOZLIWIA MANUALNY ODCZYT TRANSPONDERA PRZY ODBIORZE POJEMNIKA

A WSPOEPRACUJE Z ROZNYMI TYPAMI TRANSPONDEROW

71 PRACUJE NA ROZNYCH CZESTOTLIWOSCIACH

7 WYKRYWA | SYGNALIZUJE NIEPRAWIDEOWOSCI PODCZAS WYKONYWANIA ZAPLANOWANEJ TRASY
A WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

7 WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJ! | KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)

7 WSPOLPRACUJE Z TERMINALEM PDA (ET Connect).

Manualny czytnik

Manualny
RFID

czytnik RFID i
£

20 ET MANUAL RFID - SYSTEM MANUALNEJ IDENTYFIKACJI RFID




Stacja dokujaca

Manualne czytniki
RFID

Manualny czytnik RFID,
kodoéw kreskowych,
QR-kodoéw

Zarejestrowane przez czytniki dane przekazywane sg do oprogramowania systemu,
ktéry umozliwia tworzenie dokumentacji do rozliczen wraz z listg opréznionych
pojemnikoéw i odebranych kontenerdw.
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Raport z miejsc zatadunkéw konteneréw wraz wizualizacjg tych miejsc na mapie
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‘w SYSTEM IDENTYFIKACJI
“ ' ZA POMOCA KODOW
KRESKOWYCH

NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU:

71 MOZE BYC STOSOWANY NA ROZNEGO RODZAJU POJEMNIKACH, KONTENERACH | WORKACH

7 JEST ZAOPATRZONY W PROFESJONALNY ZESTAW URZADZEN - identyfikacja wykonywana jest za pomoca
manualnego czytnika kodow kreskowych wraz ze stacjg dokujagcg montowang w pojezdzie oraz za pomocy etykiet
z kodami kreskowymi umieszczonymi na réznego rodzaju pojemnikach, kontenerach i workach.

71 MOZLIWY JEST MANUALNY ODCZYT ETYKIET Z KODAMI KRESKOWYMI PRZY ODBIORZE ODPADOW
A MOZLIWY JEST WYDRUK ETYKIET Z DEDYKOWANEJ APLIKACJI

71 STOSOWANE SA ROZNE WZORY ETYKIET Z KODAMI KRESKOWYMI

71 WYKRYWA | SYGNALIZUJE NIEPRAWIDEOWOSCI PODCZAS REALIZACJI ZAPLANOWANEJ TRASY

A WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

7 WSPOEPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJI | KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)

71 WSPOEPRACA Z TERMINALEM PDA (ET Connect)
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wydruk etykiet (aplikacja SMOK Label). ﬂ)}w ‘“5\\ ‘
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umozliwiajagcymi wydruk  etykiet /ﬁ'
z kodami kreskowymi odpornymi na .- _@é’;"’?f%
dziatanie niekorzystnych warunkéw = MF
atmosferycznych i na niewielkie s = / "“mf"
uszkodzenia mechaniczne. - 5 *&ﬁ
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Do identyfikacji réznego rodzaju
pojemnikéw, konteneréw i workéw
wyposazonych w etykiety z kodami
kreskowymi stuzy manualny
czytnik kodéw kreskowych. Czytnik
przewidziany jest do pracy na
zewnatrz, w trudnych warunkach
atmosferycznych, w szerokim
zakresie  temperatur. Umozliwia
odczyt czesciowo uszkodzonych
i zabrudzonych etykiet, jest odporny na
upadki.

Czytnik kodow
kreskowych

Odczytane za pomocg manualnego czytnika informacje z kodéw kreskowych sg przesytane w trybie on-line przez sterownik
GPS z wykorzystaniem technologii GSM/GPRS do aplikacji SMOK Net / SEPAN. Z zarejestrowanych przez system ET Barcode
danych mozna sporzadzaé réznego rodzaju zestawienia i raporty oraz wizualizowaé¢ na mapie cyfrowej miejsca odbioru
odpadow.

Raport odbion woride(1 | 2019-09-02 0000:00 - 20150800 229580

CrPANREHE PR NED AN

Raport z odbioru workéw oznakowanych kodami kreskowymi
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W SYSTEMINWENTARYZACJ
" POJEMNIKOW

TRANSPONDER RFID

Do oznakowania pojemnikéw najczesciej stosuje sie transpondery RFID. W zaleznosci od zastosowanej technologii RFID
oraz od typu pojemnika wykorzystywane sa réznego rodzaju transpondery.

NAJWAZNIEJSZE CECHY TRANSPONDEROW
RFID TO:

prosty montaz;

wspotpraca z systemem automatycznej identyfikacji
RFID — ET Auto RFID;

wspotpraca z systemem manualnej identyfikacji RFID —

ET Manual RFID;

odpornos$¢ na warunki atmosferyczne;
bezawaryjnos¢;

dtuga zywotnos¢;

mozliwo$¢ wielokrotnego uzycia.

ETYKIETY Z KODEM KRESKOWYM

Alternatywnym rozwigzaniem do transponderéw RFID jest znakowanie pojemnikéw z wykorzystaniem etykiet z kodami
kreskowymi. Najczesciej stosuje sie etykiety foliowe z nadrukiem termotransferowym.

ZASTOSOWANIE ETYKIET Z KODAMI
KRESKOWYMI TO:

prosty montaz;

konfigurowalny wzoér etykiety;

wspoétpraca z systemem manualnej identyfikacji RFID —
ET Manual RFID.
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Aplikacja mobilna SMOK iPGO
wspomaga proces inwentaryzacji
pojemnikéw — stuzy do przypisania
unikalnych  transponderéw  RFID
lub etykiet z kodami kreskowymi
do pojemnika/kontenera wraz
z okresleniem jego lokalizacji, typu
i przeznaczenia. Moze ona pracowac
na kolektorze RFID lub na urzgdzeniu
mobilnym.

Check USB i Check MiniUSB s3g
to czytniki RFID wspétdziatajgce
z urzadzeniami mobilnymi, np.
z tabletem, do ktérych podtgczane
sg poprzez port USB. Wspdtpracujg
z aplikacjg mobilng SMOK iPGO.

Kolektor RFID to specjalistyczne
urzadzenie, ktére  wspodtpracuje
z aplikacja SMOK iPGO. Posiada
wbudowany modut GPS, modut
GSM, czytnik RFID i czytnik kodéw
kreskowych.

Czytniki RFID do urzgdzen mobilnych
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«+ SYSTEM LOKALIZACI
KONTENEROW

PRZESYLANIE DANYCH DOTYCZACYCH LOKALIZACJI KONTENERA - raz na dobe oraz po kazdym jego zatadunku
i wytadunku (konfiguracja standardowa);

INNOWACYJNE ZASILANIE - umozliwia prace lokalizatora przez przynajmniej 18 miesiecy (przy konfiguracji
standardowej), istnieje tez mozliwos¢ wymiany baterii;

KONSTRUKCJA OBUDOWY - umozliwia trwate mocowanie lokalizatora do konstrukcji kontenera oraz pozwala na
wymiane baterii bez uszkodzenia lokalizatora.

Przyktadowe miejsce montazu lokalizatora kontenera

B e 10 - B MR 1A 48

cr AR AvaleaBlEued o

Raport z miejsc zatadunkéw konteneréw wraz wizualizacjg lokalizacji konteneréw na mapie
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e SYSTEM MONITOROWANIA
" ° ZAPEENIENIA POJEMNIKOW




L2, SYSTEM DYNAMICZNEGO
WAZENIA ODPADOW

NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU: : ‘i é I l P
o G0 R |I==| = S 0 2

pojazd bezpylny pojazd bezpylny pojazd bezpylny
. z przednim z bocznym z tylnym
7 STOSOWANY JEST NA ROZNYCH TYPACH ZABUDOWY zatadunkiem zatadunkiem zatadunkiem

7/ ZOSTAL WYPOSAZONY W PROFESJONALNY ZESTAW URZADZEN, w sktad ktérego wchodza: komputer wagowy,
akcelerometr oraz zestaw tensometrow

7 AUTOMATYCZNIE WAZY ODPADY W CZASIE OPROZNIANIA POJEMNIKA, BEZ POTRZEBY PRZERYWANIA GO
7 WSPOLPRACUJE Z TENSOMETRAMI O ROZNYCH WYMIARACH

71 POSIADA MOZLIWOSC LEGALIZACJI

7 WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Plan)

A WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJI | KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)

7 WSPOEPRACUJE Z TERMINALEM PDA (ET Connect).

Montaz systemu
dynamicznego wazenia
pojemnikéw na urzgdzeniu
wrzutowym niedzielonym

Montaz czujnikéw
tensometrycznych na
zasypie
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Montaz systemu dynamicznego
wazenia pojemnikéw na
urzadzeniu wrzutowym
dzielonym

Przyktadowy czujnik tensometryczny

1 07:45
Lista odcrtamych wynikdw wabesd W /" § |‘1 o1 L‘

L, Gadorg wadeni Waga [kal

45.0

101.0

Kas panied wared

ELTE GPS

iy

Lista odczytanych wynikéw wazen

Terminal PDA zainstalowany w pojezdzie
pokazuje mase poszczegolnych wazen.

Pozwala to obstudze na biezaca kontrole
poprawnosci wykonywania zadania.

ET DYNAMIC - SYSTEM DYNAMICZNEGO WAZENIA ODPADOW 29



Informacje zarejestrowane podczas procesu dynamicznego wazenia odpadéw
przesytane sg do bazy danych. Pozwala to na ich zdalny odczyt i generowanie
raportéw, m.in. pod katem wagi odpadéw odebranych od poszczegdlnych
mieszkaricéw (Punktéw Gromadzenia Odpadéw).

gt Ealegowr poptrmaiiue 1) 2OT6-09-02 00000400 - 3019-09-08 215059
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Raport wagowy wraz z wizualizacjg lokalizacji pojemnikéw na mapie

ZASTOSOWANIE SYSTEMU DYNAMICZNEGO
WAZENIA ODPADOW PRZEZ FIRMY
REALIZUJACE LUB NADZORUJACE ICH
ODBIOR UMOZLIWIA:

precyzyjne rozliczenie mieszkancéw pod katem wagi
odebranych odpadow;

kontrole poziomu wysegregowania odpadéw przez
mieszkancow i przedsiebiorcow;

mozliwos¢ poréwnania wagi odpadéw odebranych przez
pojazd z waga odczytang na sktadowisku odpadéw.
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T SYSTEM STATYCZNEGO
" °  WAZENIA ODPADOW

’l 0,40

pojazd z HDS pojazd bezpylny
NAJWAZNIEJSZE CECHY SYSTEMU:
o
71 STOSOWANY JEST NA ROZNYCH TYPACH ZABUDOWY hakowiec bramowiec

71 POSIADA SPECJALISTYCZNY ZESTAW URZADZEN, w skfad ktérego wchodza: komputer wagowy oraz zestaw
tensometrow

71 UMOZLIWIA SZEROKI ZAKRES POMIAROW

71 POSIADA MOZLIWOSC LEGALIZACJI

A WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM PLANOWANIA TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET PLAN)

A WSPOLPRACUJE Z SYSTEMEM REALIZACJ! | KONTROLI TRAS ORAZ HARMONOGRAMOW (ET Control)

A WSPOtPRACUJE Z TERMINALEM PDA (ET Connect).

Montaz czujnikéw tensometrycznych
w systemie wazenia na zabudowie
przystosowanej do oprézniania
konteneréw typu KP7

ET STATIC - SYSTEM STATYCZNEGO WAZENIA ODPADOW 31
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Montaz czujnikéw tensometrycznych w systemie wazenia na zabudowie z HDS

Przyktadowy czujnik tensometryczny

Miejsce montazu czujnikéw tensometrycznych w systemie wazenia zabudowy pojazdu



Terminal PDA zainstalowany w pojeZdzie wys$wietla mase poszczegdlnych wazen.
Pozwala to obstudze na biezgca kontrole poprawnosci wykonywania zadania.

11:10
1514 kg

LP, Gorddruy Tk Srrona catsadowy W (k]

”
Lista oderytamych wynikiw waden iy -"' g

K] P waken

ELTE GPS

Terminal PDA z listg odczytanych wynikéw wazen

Informacje zarejestrowane podczas procesu statycznego wazenia odpadéw przesytane sg do bazy danych. Daje to mozliwo$¢
zdalnego odczytu wazen i sporzgdzenia raportéw, m.in. pod katem wagi odpadéw odebranych od poszczegdlnych mieszkancow
(Punktéw Gromadzenia Odpaddw).

Rapert Daiogorwet pojerniich 1 3010903 DOO00000 - 3019-09-09 13 5539 -4 ] n@

O"@"'g; =

cefARsHe om0 RE HERE D

Raport wagowy wraz wizualizacjg lokalizacji pojemnikéw / konteneréw na mapie
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™. SYSTEM KOMUNIKACJI
7 KIEROWCA

Rrpocrn] dagrostyiog

ELTE GP5

Funkcja ,Diagnostyka” w terminalu PDA umozliwia sprawdzenie poprawnosci
dziatania poszczegoélnych urzadzen systemu SMOK zainstalowanych na pojezdzie.

Temsa ul. Medyema : Lista PG )" E 14:11

X B

ELTE GP5

Terminal pozwala réwniez na wyswietlenie zaplanowanej trasy w postaci zestawienia
Punktéw Gromadzenia Odpadéw.
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Funkcja ,Nawiguj“, poprzez zainstalo-
wang w terminalu aplikacje nawigujaca
pozwala na automatyczne kierowanie
do wybranego Punktu Gromadzenia
Odpadoéw, bez koniecznosci wprowa-
dzania jego adresu.

. e . , . . . Erakvw, Modyoms 13
Terminal umozliwia wys$wietlanie listy

pojemnikéw (wraz z informacjg o ich ol ¥ B
typie, pojemnosci oraz przeznaczeniu)
przewidzianych do odbioru w ramach
zaplanowanej trasy.

T psernrin

ELTE GP5

9 0.0 - . o ofatica prockefini W
W razie wystgpienia nieprawidtowosci G e

obstuga pojazdu moze o nich informo-
waé za pomoca predefiniowanych lub
wihasnych notatek. Notatka moze by¢
przypisana do Punktu Gromadzenia Od-
padéw lub do konkretnego pojemnika
badz worka.

Prockrotmd o poperric

Merrplu)

ELTE GP5




Za pomocy urzgdzenia mobilnego PYTAMIA
z wbudowanym aparatem foto- Czy zalgczyt ponizsze zdjede do notatkl

graficznym mozliwe jest przesy-
fanie zdjecia do terminala PDA
z wykorzystaniem sieci WIFI. Przesta-
ne zdjecie jest zatgcznikiem do notat-
ki dokumentujacej nieprawidtowosci
stwierdzone w Punkcie Gromadzenia
Odpadéw.

Tak

ELTE GPS

ODBIOR ZALADUNKU SPOZA TRASOWKI

25

Oprogramowanie terminala informuje
0 nieprawidlowosciach w czasie
odbioru odpadéw na danej trasie — np.

o odbiorze pojemnika nieprzewidzianego Antena numer: 4, opis: Lewa strona. Antena 4
w planie trasy. tag: 004000000BD39287

Uwaga!
Wykryto zatadunki, ktorych nie ma w planie realizacji bieace) trasowki!

Notatka

ELTE GPS

® © © @ re

Terminal  umozliwia  obustronng st i l] iR v i
komunikacje z dyspozytorem. - - - — 14:52
Pisanie nowe] wiadomoso. Pozostato snakdw: 191

BAZA Zapisz Wyelij aghoszenie Wzl

iadomosc

q W e r t y u i o p

s

Shift 123 Pl Kasuj <- -2

ELTE GPS

 r————
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«+ SYSTEM REJESTRACJI
OBRAZU

REJESTRATOR WIDEO:

rejestruje obraz w postaci filmoéw;
umozliwia zapisywanie obrazu z kilku kamer;

jest konfigurowalny w zakresie rejestracji obrazu, np.
wigczenia stacyjki, przystawki mocy; itp.;

jest konfigurowalny pod katem jako$ci zapisywanego
obrazu;

pozwala na przesytanie zarejestrowanych obrazéw
on-line i/lub zapisywanie na karcie SD, dysku HDD.

REJESTRATOR ZDJEC - PHOTOBOX: -
Mh"th
rejestruje obraz w postaci zdje¢; Mo @ By,
P e !
umozliwia zapisywanie obrazu z kilku kamer; \/Jsznz.E ’g\; T, "oy, ﬁ
N N [
jest konfigurowalny w zakresie czestotliwosci wykony- = |
wanych zdje¢; 1
y Je IBJEQ\E 'v',“mk,, \\
jest konfigurowalny pod katem jakosci zapisywanego Tty P
obrazu; ﬂ/ ﬁ\e

pozwala na przesytanie zarejestrowanych obrazéw
on-line i/lub zapisywanie na karcie SD.

ET PICS - SYSTEM REJESTRACJI OBRAZU 37



Zaletg foto i wideo rejestracji jest
mozliwos¢ animacji obiektu na
cyfrowej mapie zsynchronizowanej
z widokiem zdje¢ lub filméw
zarejestrowanych w danej lokalizacji.

k2 Paguiat fadisimien (1) D100 30 00 0300 - i 8-08-31 T 4

Widok systemu z funkcjg wyswietlania zarejestrowanych zdje¢
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T Nezwa Bezpyiny_11
Osfadnia dana 28.10-13 0802 36
0.00.00
Prodinde: 54 [kenvh)
sfacypra wiaczona
odwiok” opusICzOny

Widok systemu z funkcjg wyswietlania zarejestrowanych filmow

Zapomoca urzadzenia mobilnego zwbudowanym aparatem fotograficznym mozliwe
jest przesytanie zdjecia do terminala PDA z wykorzystaniem sieci WIFI. Przestane
zdjecie jest zatgcznikiem do notatki dokumentujgcej nieprawidtowosci stwierdzone
w Punkcie Gromadzenia Odpaddw.

FYTANIA

tatki?

Tak

ELTE GPS

Terminal PDA - dodawanie zdjecia do notatki
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r 1 SYSTEM DO ZADAN SPECJALNYCH

9. SYSTEM
OPTYMALIZACJI TRAS

Gtéwnym problemem oséb zajmujacych sie planowaniem tras jest optymalne wykorzystanie floty
oraz zaplanowanie trasy przejazdu tak, aby - obstugujac wszystkie zlecenia - pojazdy przejechaty jak
najmniejszg ilos$¢ kilometrow w najkrétszym mozliwym czasie.

System ET Optimal rozwigzuje wyzej wymieniony problem oraz pozwala na efektywne wykorzystanie
posiadanej floty. Uwzglednia szereg zmiennych i parametréw potrzebnych do efektywnego utozenia
tras. Uwzglednia pojemnosci pojazdéw i pojemnikdw, czestotliwosc¢ ich odbioru oraz lokalizacje. Planuje
trase tak, aby odbior odpaddéw i powr6t na miejsca ich wytadunku zajmowaty jak najmniej czasu przy jak
najmniejszej liczbie przejechanych kilometréw.

Po wprowadzeniu przez uzytkownika odpowiednich parametréw i zmiennych system utozy trasy wedtug
wyznaczonych kryteriéw.

Trasa po
optymalizacji

Trasa przed
optymalizacjg

ZASTOSOWANIE SYSTEMU ET OPTIMAL TO:

zwiekszenie wydajnosci pracy planistow i oséb realizujgcych zadania;

zmniejszenie ilosci przejechanych kilometréw oraz skrécenie czasu
realizacji zlecen;

najbardziej korzystne przydzielenie zadan i uzycie pojazdow;

obnizenie kosztéw transportu;
efektywne realizowanie zadan i poprawa jakosci $wiadczonych ustug;
zwiekszenie konkurencyjnosci firmy;

kontrola poprawnosci wykonywania zlecen.

40 ET OPTIMAL - SYSTEM OPTYMALIZACJI TRAS
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Widok kalendarza gtéwnego z harmonogramem odbioru odpadéw i zaznaczonym na mapie zatadunkiem odpadoéw
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OPAKDMWANIOWE DDPADY TMIESZANE

BID

AR T 1]

Widok harmonograméw odbioru odpadéw na stronie www

Widok harmonogramu odbioru odpadéw komunalnych
w dokumencie PDF
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Widok okna zadania wraz ze statusem jego wykonania
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Widok okna wyszukiwarki zlecen
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Wyszukiwanie obiektéw w wyznaczonym obszarze

Enport calogowed pojernndiode] 1] 2019-08-01 0000 - 201905

Raport zalogowan pojemnikéw z informacjg o wykonanym i niewykonanym zadaniu wraz z notatka
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=L SYSTEM EWIDENCUI |
POJAZDOW | PRACOWNIKOW

UZYTKOWNIK TEGO ROZWIAZANIA MA:

dostep do informac;ji o pojezdzie (takich jak nr rejestracyjny, VIN, rocznik,
kolor itp.);

szybki wglad w historie kosztéw eksploatacyjnych, m.in. optat
za naprawy, tankowanie, polisy ubezpieczeniowe oraz szkody
komunikacyjne;

szybki dostep do informacji o kosztach utrzymania floty;

dostep do aktywnego terminarza przypominajgcego o zblizajacych
sie przegladach rejestracyjnych, przegladach technicznych, UDT,
uwierzytelnieniach tachografu itp.
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Okno aktywnego terminarza konfigurowalnego w trybie czasowym (np. co rok) lub odlegtosciowym (np. po
przebyciu 20 000 km). Terminarz uwzglednia dynamicznie zmieniajgce sie dane dotyczace pojazdéw, np.
ich przebieg
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o, SYSTEM INTEGRACJI

System ET Integrator pozwala na integracje naszych rozwigzan teleinformatycznych
z innymi systemami umozliwiajgcymi m.in. rozliczanie wykonanych ustug, kontrole
czasu pracy, fakturowanie, planowanie, itp. Wymiana danych realizowana jest m.in.
z wykorzystaniem plikéw lub ustugi Webservice.

Firma komunalna 1 Firma komunalna 1
4
Lo D) ' ‘ "
Pojazdy Pojemniki
komunalne

Firma komunalna 1

Firma komunalna 1 Firma komunalna 1

Systemy innych
dostawcéw np. ' e > SYSTEMY D
GIS, ERP, CRM, itp. ELTE GPS

Aplikacje mobilne

ELTE GPS
Yv
Al
ET
INTEGRATOR
Gmina Firma

komunalna 2

Systemy innych SYSTEMY
dostawcow np. £T
Systemy
GIS, systemy wspo- >< INTEGRATOR >< .
magajace gospoda- ELTE GPS GPS innych

rowanie odpadami dostawcow
(deklaracje) itp.

Portal obstugi Aplikacje mobilne
mieszkanca ELTE GPS

Schemat funkcjonowania systemu ET Integrator dla przedsiebiorstw komunalnych oraz gmin
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ey ZIMA / LATO POD KONTROLA

kS SYSTEM LETNIEGO
| ZIMOWEGO UTRZYMANIA
DROG

ET Roads jest systemem kontrolujgcym prace specjalistycznych pojazdéw komunalnych - np.
ptugosolarek, zamiatarek itd. Wspiera i nadzoruje procesy zwigzane z letnim i zimowym utrzymaniem
drég.

Dzieki wyposazeniu ptugosolarek w dodatkowe czujniki pozycji ptuga oraz posypu
mozliwe jest monitorowanie ich pracy. Informacje o pracy tych czujnikéw z réwnoczesnie
zarejestrowanymi danymi podstawowymi takim jak lokalizacja i czas sa przekazywane
do oprogramowania systemu SMOK Net / SEPAN. W przypadku zamiatarek moze by¢
monitorowany sygnat uruchomiania pracy szczotek i zraszacza. W nowoczesnych zamiatarkach
i posypywarkach mozliwy jest réwniez odczyt z szyny CAN-BUS tych i innych danych, dotyczacych np.
gramatury i szerokos$ci posypu.

Widok mapy wraz z lokalizacjg pojazdu i jego parametrami

Dane zarejestrowane przez urzadzenia
zamontowane na pojazdach realizujgcych
proces odsniezania, oczyszczania drég sg
wyswietlane w aplikacji SMOK Net.

trasa posypana

trasa przebyta

ET ROADS - SYSTEM LETNIEGO | ZIMOWEGO UTRZYMANIA DROG 47
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System umozliwia opracowanie A
rozmaitych raportéw z wykonania ustug
letniego i zimowego utrzymania drog.

czujnik posypu czujnik potozenia ptuga
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Przekroj zbiornika paliwa prezen-
tujgcy sposéb montazu cyfrowej

mikroprocesorowej sondy paliwa
i transponderowego czujnika otwarcia
wlewu z sitkiem antykradziezowym.

Montaz cyfrowej mikroprocesorowej sondy paliwa w zbiorniku wraz z czujnikiem otwarcia wlewu paliwa z transponderem RFID

i sitkiem antykradziezowym
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Widok okna systemu z raportem tankowarn / ubytkéw paliwa, wykresem zuzycia paliwa w funkcji czasu oraz mapg obrazujgca
miejsca tankowan paliwa

Przyktad jednego z wielu
raportéw pozwalajgcych na
kontrole paliwa — Raport
tankowan i ubytkéw paliwa
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Przyktad jednego z wielu raportéw pozwalajgcych na kontrole paliwa — Karta drogowa — ogdlna

Wykres ilosci paliwa w funkcji czasu wraz z wizualizacjg dodatkowego parametru - predkosci pojazdu
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INFORMACJE BEZ GRANIC

4 SYSTEM MONITOROWANIA
PARAMETROW
-KSPLOATACYJNYCH
POJAZDU

Obecnie znaczna wiekszos¢ produkowanych pojazdéw, ich zabudéw oraz maszyn wyposazona jest
w tzw. szyne CAN-BUS, z ktorej - poprzez system ET CAN - mozna odczytac i zarejestrowac wiele
interesujgcych nas danych eksploatacyjnych.

System ET CAN umozliwia monitorowanie i rejestrowanie wielu parametréw zwigzanych z biezgca
eksploatacja pojazdu bez potrzeby instalac;ji kilku lub kilkunastu dodatkowych czujnikdw.

ZA POMOCA ET CAN MOZEMY ODCZYTAC M.IN.
NASTEPUJACE PARAMETRY-

Symbol: Plugosolarka |

poziom paliwa,

stan licznika,

cisnienie w obwodzie hamulcowym,
zuzycie paliwa,

aktualne obroty;,

temperature ptynu chtodzacego,

parametry zabudowy pojazdu.

MNazwa: Pojazd bezpylry
Osfatnia dana: (20514 020614
0:00:00
Precleoss: 0 [kmi'h]

Prediost:
Ostalnia dana.

Stacyjka:

Posyp:

Pfug.

Gramalura 10
Gramatura 30
Kabina;

Tadma prrenodnika;
Talerz

Stacyjka:
Proystawka:
LUrzgdzems wizulowe:
Oafwrfok:

wigczona
pracuje
pracuge

45 [kmih]

010214 10:54:01
0:00:05

whaczona

sypie

OPLUSTCTONY

Nie sypie

sypie

zamknieta

pracuje

T pracuje

!'ll'l'lkl'l.lqu PI;:I;F“B JCB J8 160W
03C O [lemyh]
Stacyjka: wigczona
Rodzaj zasilanda: ghéwne
MNapigcie akumulatora: 28 [v]
Nastowa obrotdwe 53 4]
Paogiom pafiwa: 111 [1]
Temg. phymu chiodzgeege: B6[+C]
Ohrady: 1649 [obryming
Praca ramienia: aklywna
Biegl: aktywny
Bieg2: mieaklywny
Biegd: mieaknywny

Paliwo: 386 1]
Predrodc (Canl [0 kmoh
Temp. plynu chfodzgeega: 79 ]
Obroty: 1050 [sbeimin]
Calkowite zudycie paliwa: 28356 1]
Cras pracy sdnica: 3862 [h)
Stan Feznika: 195082 [lom]
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SYSTEM IDENTYFIKACJI
PRACOWNIKA

Zastosowanie systemu identyfikacji pracownika ET ID pozwala na szczegdtowe rozliczenie kazdego
pracownika z czasu jego pracy na poszczegdlnych pojazdach/maszynach. Umozliwia uzyskanie
informacji o ilosci przejechanych kilometréw oraz o predkosci, zuzyciu paliwa, uruchamianiu pomp,
przystawki mocy, itp. w pojazdach stuzbowych.

W zaleznosci od zastosowanych rozwigzan pracownik / kierowca moze by¢ identyfikowany poprzez

czytnik i karte RFID, brelok RFID albo chip w formie pastylki Dallas.

Karta RFID

S50 ELTE GPS

Pastylka Dallas
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‘= SYSTEMDYSTRYBUCUI
"7 PALIWA

Terminal zbiornika

FUNKCJE SYSTEMU:
zdalny odczyt biezacych informacji o ilosci paliwa
w zbiorniku;

ewidencja i archiwizacja wszystkich tankowan i wydan
paliwa;

sporzgdzanie raportéw napetniania zbiornikéw i wydawania
paliwa do pojazddw;

mozliwo$¢ dodawania kart pojazdéw i pracownikéw, kart
serwisowych oraz zarzadzanie ich uprawnieniami;

korekta ilosci paliwa w zbiorniku dokonywana wytgcznie przez
uprawnionego pracownika;

sterowanie pompg paliwa;

wizualizacja miejsca lokalizacji przenosnych stacji
paliwowych na mapie cyfrowej;

wykrywanie przeciekéw, kradziezy i innych przyczyn
ubytku paliwa w zbiorniku dzieki opcjonalnej mozliwosci
wykorzystania sondy paliwa.
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Raport uzupetnien paliwa w przenosnym dystrybutorze paliwa

Zastosowanie systemu ET Fuel Tank wraz z systemem ET Fuel zapewnia petny nadzér nad gospodarkg paliwowg
w przedsiebiorstwie od momentu napetnienia stacji paliwowej az do wykorzystania paliwa przez pojazdy lub maszyny.
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Raport wydan paliwa z przeno$nego dystrybutora paliwa
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¥7  SYSTEM KONTROLI
TRZEZWOSCI

ET Alco to system umozliwiajgcy kontrole trzezwosci pracownikéw. Poprzez potgczenie funkcji
identyfikacji kierowcy/pracownika z dodatkowym urzgdzaniem pomiarowym, jakim jest alkomat ET Alco
umozliwia automatyczng rejestracje przeprowadzonej kontroli trzezwosci pracownika.

ZALETY KONTROLI TRZEZWOSCI W SYSTEMIE
ET ALCO:

szybki i precyzyjny pomiar;
krétkie odstepy czasu miedzy wykonywanymi pomiarami;

tatwos¢ obstugi - pomiar moze by¢ samodzielnie wykonywany
przez pracownika;

automatyczne rejestrowanie wszystkich wynikéw badan
trzezwosci w systemie;

mozliwos$¢ sporzadzania raportéw z przeprowadzonych
badan;

uruchamianie ustalonych procedur w przypadku pozytywnego
wyniku badania pracownika, np. zablokowanie karty dostepu,
uruchomienia pojazdu, otrzymywanych zlecen, itp.

Od 2015-07-15 04:00:00 do 2015-08-31 23:57:00

Irnle | norwisko pracownlka Wynlk badania Imnlg | norwiske przeloionego m

2015-07-18 06:02:52 Hegatywny Trarsporty
20015-07-17 D4:03:31 Hegabhwmy - Transporiu
2001 5-07-20 055704 Hegahywny Hondiowy
20015-07-20 06:04:57 E Negahyary - Trarsporty
20150819 1220036 e Pozytywny — — Trarsparu
2015-08-30 22:02:25 - Negabywny Handiowy

Ropord wygoncrowory waniv X500 00 1M ped L w i a“

KORZYSCI Z ZASTOSOWANIA:

poprawa bezpieczenstwa pracy poprzez niedopuszczenie do
niej pracownikéw bedacych pod wptywem alkoholu;

dziatanie majgce na celu ograniczenie strat materialnych.
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. APLIKACJA MOBILNA -
SMOK MOBILE

Smok Mobile

Mapa — podglad Mapa - szczegoty - podglad Lista — podglad

SMOK MOBILE 57



Aplikacja SMOK Komunal umozliwia
wyswietlenie  zaplanowanej trasy
w postaci zestawienia Punktéw
Gromadzenia Odpadéw.

Pozwala réwniez na wys$wietlanie listy
pojemnikdw (wraz z informacjg o ich
typie, pojemnosci oraz przeznaczeniu)
przewidzianych do odbioru w ramach
zaplanowane; trasy.

Szczeqoty realizacji zadan

Aplikacja SMOK Komunal umozliwia takze informowanie o wystgpieniu
nieprawidtowosci, za pomoca predefiniowanych lub wiasnych notatek.
Notatka moze by¢ przypisana do punktu odbioru odpadéw lub konkretnego
pojemnika badz worka.

Dodawanie geotagowanego zdjecia Dodawanie notatki do zatadunku
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e APLIKACJA MOBILNA -
SMOK iPGO

APLIKACJA SMOK IPGO NA URZADZENIACH MOBILNYCH
POZWALA NA:

szybkie i proste sprawdzenie poprawnosci przeprowadzonej
inwentaryzacji pojemnikéw;

daje niezalezne narzedzia kontroli, np. w przypadku braku podobnych
rozwigzan w firmie odbierajgcej odpady;

szybkie i tatwe zgtaszanie nieprawidtowosci - w postaci notatek i zdje¢;

weryfikacje deklaracji zgtoszonych dla danego punktu gromadzenia
odpaddw; stanowi tez Zrédto dodatkowej dokumentacji w przypadku
reklamacji i sytuacji spornych;

sprawdzanie pracy kontroleréw — w chwili wigczenia aplikacji lokalizacja
kontrolera jest widoczna w systemie.

ivwent. przed
ivwent. po

tylko nbe zatwiern

Wyszukiwanie punktu odbioru odpadéw, Wyniki wyszukiwania
w ktérym zaistniata nieprawidtowosé

SMOK IPGO 59
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Wybranie punktu odbioru odpaddw,
w ktérym zaistniata nieprawidtowosé

Dotaczanie zdjecia

Dodawanie notatki



U, SEPAN BDO

PODSTAWOWE CECHY MODULU:

automatyczne generowanie kart przekazania odpadéw komunalnych
(KPOK);

automatyczne generowanie potwierdzen transportu;

wys$wietlenie potwierdzenia wystawienia karty przekazania odpadéw
komunalnych (KPOK) dla kierowcy w formacie PDF;

prosty i intuicyjny interfejs;

mozliwos$¢ integracji z modutem planowania tras dostepnym
w oprogramowaniu SEPAN;

integracja z BDO poprzez dedykowane API.
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Potwierdzenia wystawienia karty
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(KPOK) w dokumencie PDF
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KR16334
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0 MODUt TACHOGRAFU

Tacho Box jest rozwigzaniem dedykowanym dla pojazdéw wyposazonych
w cyfrowy tachograf. Umozliwia zdalne pobieranie plikéw DDD z tachografu.

FUNKCJE MODULU:

wspotpraca z réznymi rodzajami cyfrowych tachografow;

tatwy montaz, ze wzgledu na niewielkie rozmiary urzadzenia;

zdalne pobieranie plikéw DDD.

TACHO BOX - MODUL TACHOGRAFU 63
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