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Firma ELTE SMART je zkuseny

a renomovany vyrobce a realizator
teleinformacnich systému pro riizna
odvétvi primyslu, privilegovanych
sluzeb (policie, zachranna sluzba,
hasici) i samosprav.
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PROFESIONALU

Nasim fesenim jsou systémy spojujici
nejnovéjsi technologické a informacni

moznosti, které podporuji procesy
realizace sluzeb, kontroluji a optimalizuji
vyuziti dostupné techniky. Zlepsuji

organizacitransportu (tras) a komunikaci.
VSechny tyto funkce sméruji ke snizeni
nakladl a zvy3eni kvality poskytovanych
sluzeb a tim k uspokojeni narokd klientd.

Jako vyrobce jednotlivych pouzivanych
zafizeni provadime i jejich samotné
naprogramovani a garantujeme klientdim
prizplsobeni nadich systém( jejich
individualnim potfebam, moznost

dal$iho rozsifeni a stalou modernizaci.
Vysokd uroven sluzeb, vysoka kvalita
pouzitych soucCasti a profesionalni
zarucni i pozarucni servis jsou vysoce
cenény nasimi dlouholetymi klienty.

Seznamte se s nasimi reSenimi.
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Vyrabite, implementujete,

integrujete?
Pokud vyrabite své vlastni systémy nebo
spolupracujete s jinymi vyrobci, mlzete

spolupracovat i s nami. U nas si mlzete
poridit konkrétni software nebo zarizeni.
Pfizplisobime se Va3im potfebam.
Nemusime Vam prodavat celé systémy,
vyberete si, co potrebujete.

Prodavate?

Spoluprace se spolecnosti ELTE SMART
zajisti, Ze jako nas obchodni partner
pfedstavite  svwym  klientdm  nabidku
obsahujici rozsahly systém kombinujici
nejnovéjsi technologické a IT napady,
které byly Uspésné implementovany mezi
nékolika tisici nasich klientt z prdmyslovych
odvétvi napr.. ochrana mést a majetku,
doprava, Zeleznice, sluzby. Zpusob
a formu spoluprace dojednavame s kazdym
obchodnim partnerem individualné.

REBRANDING

Za obchodni Uspéch a postaveni na trhu a spolecné realizace vedly k vytvoreni
vdécime spolupraci s nasimi partnery. modernich a funkénich produktt
Otevfenost VO¢i obchodnimu partnerstvi  implementovanych nami i nasimi partnery
prispéla k wvyvoji nadich produktl, a tim  umnoha zakaznikd.

i spole¢nosti. Vyzvwy nadich partnerd,

neocenitelnd vzdjemna vymeéna zkusSenosti

SPOLUPRACE
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KONCENTROVANA TECHNOLOGIE i -
= SIROKY ROZSAH MOZNOSTI VYUZITI
NASICH SYSTEMU

Teleinformacni systémy nasi produkce pro komunalni sluzby - to jsou Ffeseni, ktera spliuji vSechny potreby
a ocekavani nasich klientd. Od jednoduchého monitorovani a lokalizace vozidel vyuzivanych k odvozu
odpadu az po pokrocilé technologické systémy, které splriuji vysoké naroky uzivateld.
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CO TO ZNAMENA PRECIZNOST

B MODUL LOKALIZACE

lokalizator GPS. Zapisuje data o poloze objektu, jeho rychlost, smér pohybu a zaroven informace z cidel
a uzivatelského rozhrani. Data uloZena v interni paméti GPS lokalizatoru jsou predavana do monitorovaciho
systému. To umoZzniuje vytvareni reportll o trase a zastavkach. V pripadé pripojeni daldich senzori je také
mozné zobrazovat informace o aktivaci vyklapéce, otevreni bricha pfi vysypu atd.

Lokalizatory k monitorovani vozidel a osob.

» &

Lokalizator GPS Advanced

Lokalizator GPS Basic

Lokalizator GPS Mobile
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B Seznam mist vyklédky'(aktivace sénzoru otevFeni bricha)

Systém ET GPS umozZnuje monitorovani vozidel
v aplikaci ICHI, kterou lze spustit v libovolném
internetovém prohlizeci.

SMOK Mobile

Monitorovani vozidel je dale mozné provadét pres
aplikaci SMOK Mobile, kterou lze nainstalovat na
jakékoliv. mobilni zafizeni (smartphone nebo tablet)
s operacnim systémem iOS nebo Android.
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EFEEFEKTIVITA VE VASICH RUKOU

B SYSTEM AUTOMATICKE IDENTIFIKACE
RFID

Systém ET Auto RFID - systém automatické identifikace RFID - byl vyvinut v Uzké spolupraci s nasimi klienty
z komunalni branZe tak, aby splioval jejich potfeby a pozadavky trhu. Nabizeny systém ELTE SMART
a automatické identifikace RFID je moZné nainstalovat u vSech druhl nastaveb. Identifikace popelnic
(kontejnerl) je zpracovavana pomoci sestavy antén a ¢tec¢ek RFID namontovanych na vozidlech a transpondért
RFID umisténych na popelnicich.

N

Prehledna evidence nadob ZlepSeni fizeni a snizeni provoznich Zvyseni kvality poskytovanych sluzeb
a svozovych stanovist zvySuje nakladd spole¢nosti. pro vase zakazniky.
efektivitu vykonavané prace.

Automaticka identifikace RFID LF

Vybaveni vozidel pro svoz odpadl systémem identifikace nadob, dovoluje urychlit
a usnadnit proces svozu.

— NEJVETSIi VYHODY SYSTEMU:

B MUZE BYT NAMONTOVAN NA RUZNYCH NASTAVBACH (obrézek nize)

B OBSAHUJE PROFESIONALNI SKLADBU ZARIZENI - automaticka identifikace popelnic
pomoci sestavy antén a ¢tecek RFID namontovanych na vozidlech
a zaroven transpondérli namontovanych na popelnicich a kontejnerech.

® OBSAHUJE AUTOMATICKE NACITANI TRANSPONDERU (CIPU) PRI VYSYPU POPELNICE

® SPOLUPRACUJE S RUZNYMI TYPY TRANSPONDERU (CIPU)

® PRACUJE NA RUZNYCH FREKVENCICH

B VYKRYVA A SIGNALIZUJE NESHODY BEHEM VYKONAVANI NAPLANOVANE TRASY

® SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM PLANOVANI TRAS VCETNE HARMONOGRAMU (ET Plan)

® SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM REALIZACE A KONTROLY TRAS VCETNE HARMONOGRAMU (ET Control)
® SPOLUPRACUJE S TERMINALEM PDA (ET Connect).

@‘\ 8,0 — o 30

Svozovy viiz Svozowy viz s Svozovy viiz
s nakladanim nakladanim se zadnim
zepredu z boku nakladanim




Anténa RFID FDX/HDX

M Priklad montaZe antén RFID na vozidle se zadnim nakladanim

Anténa RFID HDX

Modul identifikace popelnic mizZe pracovat na frekvencich 125kHz,
134,2 kHz nebo dualné na obou frekvencich.

Anténa RFID FDX/HDX Anténa RFID HDX
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V nadobach vybavenych z vyroby
ISO otvorem pro umisténi
transpondérl jsou instalovany
Cipy ve tvaru ,Spuntu”. Popelnice,
které nejsou timto mistem
vybavené (napf. kovové), jsou
oCipované pomoci RFID
transpondérll prinytovanych na
bocni nebo predni strané, kde je
mozné jejich nacitani.

Odpovidajici konfigurace systému
identifikace RFID nainstalovaného
na vozidle upozorfiuje na odchylky
pri realizaci naplanované trasy sbéru,
napriklad vyprazdnéni popelnice
nezapsané v planu svozu odpadkd.

Dalsi funkcionalita systému
umoznuje nastaveni zablokovani
vyklapéce v pripadé, Ze popelnice
neni vybavena transpondérem RFID,
ma poskozeny transpondér nebo se
obsluha pokousi vysypat popelnici,
kterou nema v planu trasy.

Transpondér RFID

Informace o zjisténych odchylkach je signalizovana
obsluze vozu pomoci optickoakustickych signald
namontovanych na nastavbé a zaroven na obrazovce
terminalu (v pFipadé, Ze je viz vybaven terminalem
PDA).

B Opticko-akusticka signalizace

Pohled na otvor pro
umisténi transpondéru

Transpondér RFID



Signalizace blokovani vyklapéce
v pripadé nasazeni neoznacené
popelnice.

DlleZitou soucasti sytému
identifikace RFID je terminal
PDA. Umoznuje Fidi¢i mimo
jiné komunikaci s dispecerem,
kontrolu spravného fungovani
vSech Casti systému, kontrolu
stavu prdjezdu naplanované
trasy, nahlaseni  odchylek
pomoci preddefinovanych
nebo vlastnich  pozndmek
(zplsobenych provozem, nebo
stavem popelnic), ke kterym je
mozné dodat fotodokumentaci.

17

alnih

frana. Antena 4

Poznamka ‘ Zaviit

ELTE GPS

hresa VGO

Poturdite SBO

ELTE GPS

B Terminal PDA - seznam mist svozu odpadkd

B Multifunkéni zafizeni slouzici pro passportizaci nadob s
moznosti nasledného nacitani RFID ¢ipl nebo ¢arovych kdda.
Zaroven umoznuje zadavani poznamek o odchylkach a prilozeni
fotodokumentace.
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Automaticka identifikace RFID UHF

Propojenim systému lokalizace vozidel (ET GPS) s RFID transpondéry, pracujicimi
na technologii UHF, ziskate jednoduchy a spolehlivy systém umoznujici kontrolu
rozmisténi a svozu kontejneru.

— NEJDULEZITEJSi VLASTNOSTI SYSTEMU:

B LZE HO POUZIVAT NA RUZNYCH NASTAVBACH (obrézek nize)

® JE VYBAVEN PROFESIONALNI SESTAVOU ZARIZENI - hlavnimi jeho elementy jsou anténa, ¢tecka
RFID/UHF a snimac pritomnosti kontejneru, ktery neni vybaven identifikdtorem RFID/UHF.

® MUZE VYKONAVAT NACITANI Z DELSICH VZDALENOSTI

® UMOZNUJE AUTOMATICKE NACITANI TRANSPONDERU PRI VYSYPAVANI POPELNICE/KONTEJNERU
® SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM PLANOVANI TRAS A HARMONOGRAMU (ET Plan)

® SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM REALIZACE A KONTROLY TRASY A HARMONOGRAMU (ET Control)
® SPOLUPRACUJE S TERMINALEM PDA (ET Connect).

i
g D4

Viz pro natahnuti Viz typu ,skip Viz s hydraulickou
kontejneru loader” rukou

Anténa RFID/UHF MW

B Transpondér RFID/UHF
Hlavnimi  ¢astmi  systému

automatické identifikace
kontejnerll nebo popelnic

typu ,zvon” jsou anténa "

a Ctecka RFID/UHF. Snimac

pFitomnosti kontejneru \
umoznuje m.j. odhaleni

kontejneru, ktery neni

vybaven transpondérem

RFID/ UHF. Vyhodou této

technologie je  moznost

odeéitani transpondéri ze

vzdalenosti i nékolika metr(.
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Bez ohledu na pouzitou
technologii identifikace je na
zakladé ziskanych dat mozné
vytvaret reporty o provedenych
svozech, ve kterych jsou vidét
zaznamenané odchylky.
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ELIMINUJE ODCHYLKY A DAVA KONTROLU

B SYSTEM MANUALNI IDENTIFIKACE
RFID

Identifikaci popelnic nebo kontejnerl je mozné provadét také pomoci multifunkéni manualni ctecky,
ktera nacita informace z RFID transpondérii umisténych na libovolném typu nadoby na komunalni
odpad. Manualni identifikace je vykonavana systémem ET Manual RFID.

— NEJDULEZITEJISI VLASTNOSTI SYSTEMU:

® MUZE BYT pouzity NA RUZNYCH TYPECH POPELNIC A KONTEJNERU

® JE VYBAVEN PROFESIONALNI SESTAVOU ZARIZENI - identifikace nddob na odpad je
realizovana pomoci manudlni ¢tecky RFID, ktera je dodana véetné stojanu pro jeji dobijeni. Ten
se montuje na nastavbé vozu a transpondéri RFID namontovanych na nddobach na odpady.

® UMOZNUJE MANUALNI NACITANI TRANSPONDERU PRI VYSYPANI POPELNICE

® SPOLUPRACUJE S RUZNYMI TYPY TRANSPONDERU

® PRACUJE NA RUZNYCH FREKVENCICH

® ODHALUJE A SIGNALIZUJE ODCHYLKY BEHEM VYKONAVANI NAPLANOVANE TRASY

® SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM PLANOVANI TRAS A HARMONOGRAMU (ET Plan)

® SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM REALIZACE A KONTROLY TRAS A HARMONOGRAMU (ET Control)
® SPOLUPRACUJE S TERMINALEM PDA (ET Connect).

B Ctecka ¢arovych
kodl a RFID

Manualni ¢tecka M
RFID

Ctecky transpondér(i dostupné M
v rliznych verzich




Manualni ¢tecky M
RFID

Zaznamenana data pomoci Cctecek
jsou predavana do systému ICHI,
ktery umoZnuje sledovani odebraného
odpadu z jednotlivych  popelnic
a kontejnerd a nasledné vytvoreni

reportu.

e PR <
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B Stojanek pro ulozeni
manualni ¢tecky

B Manualni étec¢ka kodd
RFID, Earovych kodu
a QR kodu
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B SYSTEM IDENTIFIKACE POMOCI
CAROVYCH KODU

Identifikace svozu komunalniho odpadu, jeho mnoZstvi a druhu je mozné provadét i za pomoci ¢arovych
kédd. Systém kontroly sbéru tfidéného odpadu s vyuzitim této technologie se nazyva ET Barcode.

— NEJVETSIi VYHODY SYSTEMU:

® MUZE BYT POUZIVAN NA RUZNYCH TYPECH POPELNIC, KONTEJNERU A PYTLU NA TRIDENY ODPAD

® JE VYBAVEN PROFESIONALNI SESTAVOU ZARIZENI - identifikace je vykonavana pomoci manualni
&te€ky ¢arovych kodd s dobijeci stanici umistnénou na vozidle a zaroveri pomoci etiket s ¢arovymi
kody umistnénymi na rliznych druzich popelnic, kontejnert a pytld na komunalni odpad

® MOZNOST MANUALNIHO NACITANI ETIKET S CAROVYMI KODY PRI SBERU KOMUNALNIHO ODPADU
® UMOZNUJE TISK ETIKET Z APLIKACI K TOMU URCENYCH

® JE MOZNE POUZIT RUZNE DRUHY ETIKET S CAROVYMI KODY

® ODHALUJE A SIGNALIZUJE ODCHYLKY BEHEM REALIZACE NAPLANOVANE TRASY

® SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM PLANOVANI TRAS A HARMONOGRAMU (ET Plan)

® SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM REALIZACE A KONTROLY TRAS A HARMONOGRAMU (ET Control)

® SPOLUPRACUJE S TERMINALEM PDA (ET Connect).

Etikety je mozné tisknout pfimo
v aplikaci SMOK Label, ktera
spolupracuje s tiskarnami
na etikety s carovymi kody
odolnymi vUci Spatnym
povétrnostnim podminkam
a mechanickému poskozeni.




Pro identifikaci rdznych druh
popelnic, kontejnert a pytld na
komunalni odpad oznacenych
etiketami s Carovwymi kody
slouzi manualni ¢tecka carovych
kédd. Ctecka koédi je odolna
pri praci venku v narocnych
povétrnostnich podminkach
i pFi velkych vykyvech venkovnich
teplot. Ctecka umoziiuje nacteni
i Castecné poskozenych nebo
zaspinénych etiket a je odolna
i v pripadé padu.

Informace nacteny manudalni
éteCkou Earowych kodd  jsou
odesilany on-lineridici jednotkou
GPS s wyuzitim technologie
GSM/GPRS do aplikace ICHI.
Ze zaregistrovanych dat pres
systém ET Barcode je mozné
vypracovavat rizné druhy zprav
a zaroven vytvaret vizualizace
svozu komunalniho odpadu na
elektronické mapé.
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B Ctecka ¢arovych kodd

FE R ] Ej < > @ Search orenter wabsite name | +
=
2 TE — = - ———— 3
T Zpeiies o prihisBenjeh odpadkarich nddobdeh (1) 2018-10-01 00:00-00 - 2615-10-09 00:00:00 BRRax =@ E SR A e @' 4 e
= e L= : @ -
o +
i ymen R— em— J
oy suoeie ®
a hooaic i
L] Juons "
.
e 20454908 07004 o iz
= P oo =
i FATERERE Lot F
o
8 BB e .,
o 219D B fre. -
*h 2191028 07247 - "
(2]
= W oes: rash 8
Prasree] e »
s s
R e e '
11008070048 s z
s o8 o nacae i
ETNTL R e o
atpn0acnaay nussse ?a
2B oEeaIe . -
R0 aeat ssn =
strevasemamas . =
2181008 dnawis suocak 1
2513102 TTa93 e u
2019.4098 73049 e 5
24191000 T710 Liosae 18
n
<.}

-

I Zpréva z odvozu pytld s odpadky oznacenymi Earovymi kody
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B SYSTEM INVENTARIZACE POPELNIC

Systém ET Mark umozZnuje inventarizaci popelnic pres unikatni ¢islo transpondéru RFID nebo etikety s ¢arovym
kédem umisténym na popelnici, a diky tomu mit prehled o majiteli, adrese a lokalizaci.

TRANSPONDER RFID

Pro oznaceni popelnic se nejcastéji pouzivaji transpondéry RFID, které se od sebe liSi
v zavislosti na pouZité technologii RFID a typu nadoby na odpadky.

NEJIDULEZITEIS| VLASTNOSTI
TRANSPONDERU RFID JSOU:

B jednoducha montaz;

B spoluprace se systémem automatické
identifikace RFID - ET Auto RFID;

B spoluprace se systémem manualni
identifikace RFID - ET Manual RFID;

B odolnost vici povétrnostnim podminkam;
B spolehlivost;
B dlouha Zivotnost;

B moznost opétovného pouziti
transpondéru.

ETIKETY S CAROVYM KODEM

Alternativnim fedenim k transpondérdm RFID je oznaceni popelnic na komunalni odpad etiketami
s Carovymi kody. Nejcastéji se pouzivaji etikety z folie s termotransferovym potiskem.

POUZITI ETIKET S
CAROVYM KODEM
ZNAMENA:

B jednoduchou montaz;
B konfigurovatelny vzor etikety;

B spoluprace se systémem manualni
identifikace RFID - ET Manual RFID.




Mobilni aplikace SMOK iPGO usnadnuje proces
inventarizace popelnic - slouZi pro pridéleni unikatnich
¢isel transpordért RFID, nebo etiket s ¢iselnymi kddy
ke sbérné nadobé spolecné s jejich lokaci a typem
odpadu (papir, sklo a.p.). Aplikace muze pracovat na T
kolektoru RFID nebo na mobilnim zarizeni. podrobnosti

sznamku

na mapé

Kolektor RFID je specidlni zafizeni, které spolupracuje
s aplikaci SMOK iPGO. Ma zabudovan modul GPS, modul
GSM, ¢tecku RFID a ¢tecku Earovych koda.

Kolektor RFID

Check USB i Check miniUSB jsou
ctecky RFID pro mobilni zarizeni (tablet,
smartphone) pripojené pres USB port,
které spolupracuji s aplikaci SMOK iPGO.

Ctecky RFID pro mobilni zaFizeni



26

SLEDOVANI UMISTENI MA VYZNAM

B SYSTEM LOKALIZACE KONTEJINERU

Srdcem systému ET Container je lokalizator kontejnerd - nové moderni zafizeni se zabudovanymi napéajecimi
bateriemi uréené pro kontrolu lokalizace kontejnerl. Kromé napajeni a GSM/GPS modulu obsahuje lokalizator
i senzor detekujici nalozeni a vyloZeni kontejneru. Je zde i moznost individudlni konfigurace frekvence posilani
dat z lokalizatoru.

ZAKLADNI VLASTNOSTI
LOKALIZATORU:

® ODESILANI DAT TYKAJICICH SE LOKALIZACE -
kontejneru - jednou denné a zaroven pri kazdém
nakladani a vykladani (standardni konfigurace);

® MODERNI INOVATIVNI NAPAJENT LOKALIZATORU
- vydrZ baterie nejméné 18 mésicl (pfi standardni
konfiguraci), moZnost vymény baterie;

B KONSTRUKCE KRYTU - umoznuje trvalé upevnéni
lokalizatoru na konstrukci kontejneru a dovoluje
vyménu baterii bez poskozeni lokalizatoru.

B Misto pro pripevnéni lokalizatoru na kontejneru
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B SYSTEM MONITOROVANI
NAPLNENOSTI POPELNIC

Systém ET Bins je feSeni pro monitorovani aktualniho stavu naplnénosti popelnic. Specialné umisténé ¢idlo
v popelnici méri stav naplnéni odpadky. Data o naplnéni spolu s pozici popelnice jsou zasilany do systému.
Informace o naplnéni a lokalizaci jsou zobrazovany na digitalni mapé. Diky tomu uZzivatel vi, které popelnice
je potfeba vyvézt. Systém automaticky upozoriuje uzivatele o vzniklych problémech jako napf. preplnéni,
prevraceni, pozar uvnitf popelnice nebo neautorizovana manipulace s nadobou (napfr. kradez).

<«

B Priklad mista, kde je mozZné pFipevnit ¢idlo

I
S— —
| . |
pe— =

Cidlo naplnéni popelnic
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KAZDY KILOGRAM SE POCITA

B SYSTEM DYNAMICKEHO VAZENI ODPADU

| ET Dynamic je komplexné automatizovany systém dynamického vazeni komunalniho odpadu. Vazeni se
provadi béhem vysypu nadoby, aniz by doslo k jeho zastaveni.

— NEJDULEZITEJISi VLASTNOSTI SYSTEMU:

B MOZNOST POUZITI NA RUZNYCH TYPECH NASTAVEB (obrazek nize)

® JE VYBAVEN profesionalni SKLADBOU ZARIZENI, ktera obsahuje:
vahovy pocitac, akcelerometr a sestavu tenzometru

® AUTOMATICKY VAZI ODPADKY BEHEM VYSYPAVANI POPELNICE BEZ POTREBY PRERUSENI

® SPOLUPRACUJE S TENZOMETRII RUZNYCH ROZMERU

® MOZNOST CERTIFIKACE PRISLUSNYM URADEM

® SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM PLANOVANI TRAS A HARMONOGRAMU (ET Plan)

® SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM REALIZACE A KONTROLY TRAS A HARMONOGRAMU (ET Control)
® SPOLUPRACUJE S TERMINALEM PDA (ET Connect).

o

Svozovy viiz s Svozovy viz s nakladanim Svozowy viz se
nakladanim zepredu z boku zadnim nakladanim

B Montaz systému dynamického
vazeni popelnic na nedéleném
vyklapéci

B Montaz tenzometrd na
vyklapéci




Montaz systému dynamického M
vazeni popelnic na déleném

vyklapéci

Tenzometr M

e ” & 0745
Seznam udajli o vysledcich vaZeni Wy , e 401 kg

L.P. Cas vazeni Hmotnost [ka]

86.0

07:38:03

101.0

07:41:00 97.0

Vymaite pamét’ vazeni

ELTE GPS

M Vypis namérenych hodnot pfi vazeni

Terminal PDA v kabiné Fidice
ukazuje vahu jednotlivych
vazeni, coz umoznuje jejich

neustalou kontrolu.
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Informace zaznamenané béhem dynamického vazeni jsou
odesilany do databaze, coz dovoluje vzdalené nahliZzet do téchto
dat a tvofit z nich rdzné zpravy, napf. mnozstvi svezeného
odpadu od jednotlivych ob&and.
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FIRMY, KTERE REALIZUJI NEBO
KONTROLUJI SVOZ ODPADU,
MOHOU VYUZIT SYSTEM
DYNAMICKEHO VAZENI PRO:

B Pfesné vyuctovani ob&andim a firmam na zakladé
vahy od nich odvezeného odpadu;

®  Kontrolu mnoZstvi vytfidéného komunalniho
odpadu za jednotlivé obcany a firmy;

B Moznost porovnani vahy svezeného komunalniho
odpadu a odpadu zvazeného na skladce.




B SYSTEM STATICKEHO VAZENI ODPADU

Systém ET Static je fedeni, kterym se realizuje vazeni komunalniho odpadu pomoci statické vahy. Statické
vazeni mizZe byt také automatické, ale na rozdil od dynamického vyZaduje kratké pozastaveni vozidla b&hem

vysypavani odpadu do nastavby.

NEJVETSIi VYHODY SYSTEMU:

3l

B MOZNOST POUZITI NA RUZNYCH TYPECH NASTAVEB (obrazek nize)

® JE VYBAVENO SPECIALNI SESTAVOU ZARIZENI, ktera obsahuje vahovy poéitac a sestavu tenzometr(i

B UMOZNUJE SIROKOU SKALU MERENI
B MOZNOST CERTIFIKACE PRISLUSNYM URADEM

Viz s hydraulickou
rukou

B SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM PLANOVANI TRAS A HARMONOGRAMU (ET Plan)
B SPOLUPRACUJE SE SYSTEMEM REALIZACE A KONTROLY TRAS A HARMONOGRAMU (ET Control)

® SPOLUPRACUJE S TERMINALEM PDA (ET Connect).

Vi N

/|

() | Y
Svozovy viiz se
zadnim nakladanim

;l DG

Viz pro natahnuti Viz typu

kontejneru »Skip loader”

Montaz tenzometrickych M
snimacu pro vazeni
kontejnerd typu KP7




32

B Montaz tenzometrickych snimact pro vazeni na nastavbé HDS

Tenzometricky snimaé¢ M

B Misto pro montaz tenzometrickych
snimacud pro vazeni na nastavbé vozu



PDA terminal v kabiné fidiCe ukazuje prehled a hodnoty jednotlivych
vazeni, coz poskytuje obsluze neustalou kontrolu spravnosti
provadénych vazeni.

Seznam Udajd o vysledcich vazeni

LP. Cas vazen!

10:57:42

11:00:02

Vymaite pamét’ viken]

ELTE GPS

Terminal PDA s vypisem namérenych hodnot pfi vazeni

Informace zaznamenané béhem statického vazeni jsou odesilany
do databaze, coz dovoluje vzdalené nahlizet do téchto dat a tvorit
z nich rdzné zpravy, napf. mnozstvi svezeného odpadu od
jednotlivych obéand.
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DOBRA KOMUNIKACE JE ZAKLADEM EFEKTIVNI PRACE

Systém ET Connect pomaha zlepSovat vykonavani pracovnich ukold. Umoznuje mimo jiné komunikaci
s fidicem, navigaci GPS a diagnostiku jednotlivych zafizeni ELTE SMART namontovanych na popelarském vozu.
Zaroven poskytuje moznost zobrazeni planu trasy jako seznam jednotlivych mist nakladky. V pripadé vyskytu
nepredvidanych udalosti o nich miize posadka informovat pomoci preddefinovanych nebo vlastnich poznamek,
ke kterym je mozné priradit fotografie.

Funkce ,Diagnostika” v terminalu
F’DA urnQZnUJewkon'trolu funqovan! i P § 15:25
Jjednotlivych zarizeni od spolecnosti

ELTE SMART, kterymi je svozové oKl

auto vybaveno. o

popels OK! [2017-08-22 13:58:34]

Napdieci adaptér OK!
OKl

OK! [2017-08-22 14:00:48]

oKl
oKl

To nefunguje

Prohlizes udalosti Spustte diagnastiku

ELTE GPS

Terminal dale umoznuje zobrazeni
naplanované trasy a jednotlivych

o Grzrd Trasa ul. Medyczna : Seznam SBO
svozovych stanovist.

AKX R B

Krakdw, Medyczna 11
, Medyczna 10

Potvrdte SBO Poznamka k SBO

ELTE GPS




Funkce ~Naviguj” umoznuje
automatické navadéni mezi
jednotlivymi  stanovisti  svozu
odpadu bez nutnosti jejich ru¢niho
zadavani do PDA terminalu.

ELTE GPS

Terminal umoZnuje zobrazeni
seznamu popelnic (s informaci
o jejich typu, obsahu a urceni)
pripavenych ke svozu v rdmci . 5%
naplanované trasy.

Krakéw, Medyczna 13

Kod odpadu

1100

ocekiva

Nova dodavka

ELTE GPS

V pripadé vyskytu nepredvidanych
udalosti o nich mUze
posadka informovat pomoci Poznamka definovana
preddefinovanych nebo vlastnich
poznamek, ke kterym je mozné
prifadit ~ fotografie. = Poznamka
muzZe byt pfidana ke konkrétnimu

sbérnému bodu odpadu nebo ke i )
konkrétni popelnici & pytli na . PRS0V Ko taey

odpad.

Zadny

2 Z3dna moinost dojezdu

Zadny kdd
y druh odpadu
Kapacita popelnice pfekrofena

Viastni poznamka Akceptu)

ELTE GPS




Pomoci mobilniho zafizeni se
zabudovanym fotoaparatem je
mozné posilat snimky do terminalu
PDA s vyuzitim sité WIFI. Odeslané
fotografie poté tvofi prilohu
k zaznamu o nepredvidatelné
situaci zjisténé na nékterém z mist
nakladky.

Terminal zaroven upozoriuje
obsluhu o odchylkach v realném
case, napr. pokud dojde ke svozu
popelnice mimo napldnovanou
trasu.

Terminal umozZnuje oboustrannou
komunikaci s dispecerem.

OTAZKY

K poznamce pripojite nasledujici fotografii?

ELTE GPS

PRIJIMANI NAKLADU MIMO URCENE TRASY

Nasli jsme naklad, kterd neni soucasti aktuginiho planu tras!

Anténa ¢ .: 4, popis: Leva strana. Anténa 4
tag: 004000000BD39287

Poznamka

ELTE GPS

Zrejmy

ELTE GPS
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ZAZNAMENAVA A KONTROLUJE

B SYSTEM SEKVENCNICH FOTOGRAFII
A VIDEOZAZNAMU

Systém ET Pics umoziuje zdokumentovani vykonavanych (kolll nebo nepfedvidanych udalosti ve formé
fotek nebo videi. PFednosti je geodatovani pofizenych fotek a videi. Tato funkce pfidava k zaznamlm jejich
pozici, kde byly porizeny, a tim umozni jejich rychlé vyhledavani podle konkrétni ulice nebo adresy. Diky
tomuto systému ziska uzivatel nastroj pro kontrolu vykonané prace a diikaz v pripadé reklamaci.

PORIZOVANI VIDEI:

B zaznamenava obraz ve formé videa;
B umoznuje zapis obrazu z vice kamer;

B umoznuje nastaveni porizovani zaznamu, napf. od
nastartovani auta nebo aktivace hydrauliky, atd.,

B je konfigurovatelny i vzhledem ke
kvalité zapisovaného obrazu,

B moznost odesilani zaznamuU on-line
nebo ukladani na SD kartu ¢i HDD.

PORIZOVANI FOTEK -
PHOTOBOX:

B zaznamenava obraz ve formé fotek; ;g;?;inxvs f‘},i';:ns
(Y ~ R
ey . .. . . i Sy, I%i
B umoZiiuje zapis fotek z vice kamer; X S = ’ {?]ﬂ
i
B moznost nastaveni frekvenci pro - b
zachyceni foto obrazu; %“’“R«;,E "o,
. . .. it 7
B je konfigurovatelny i vzhledem ke \ Pt
kvalité zapisovaného obrazu; ™

B moznost odesilani zaznamu on-line
nebo ukladani na SD kartu ¢i HDD.
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Prednosti takto porizenych foto
a video zaznami je moznost
jejich  zobrazeni na mapé
a nalezeni podle daného mista Ci
objektu.

Zprava o plibléden] Loneyvens (1) 2020-06-19 0000:00 - 2020-06-19 23:59:59
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B Nahled systému slouziciho pro zobrazeni fotek
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Nazev, Popelarsky viz_11
- Posledni pridané data; 28-10-13 09.02:36
; 0.00:00
Rychlost: 54 [km/h]
Spinaci skfifika: zaprutd 3
Bricho! cpuitinyg g
Napéjeci adaptér: nefunguje
Vhozoveé zafizeni: nefunguie
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Nahled systému slouziciho pro zobrazeni videi

Pomoci mobilniho zafizeni se OTAZKY
zabudovanym fotoaparatem je
mozné zasilat fotky pfimo do PDA K poznamce pripojite nasledujici fotografii?
termindlu pres WIFI. Odeslané
fotografie poté tvori prilohu
k zaznamu o nepredvidatelné
situaci zjisténé na nékterém
z mist nakladky.

ELTE GPS

Porizeni fotky mobilnim zafizenim a jeji odeslani do terminalu PDA
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SYSTEM PRO SPECIALNI UKOLY

B SYSTEM OPTIMALIZACE SVOZOVYCH
TRAS

Hlavnim problémem pfi planovani tras je optimalni vyuziti flotily popelafskych vozl tak, aby pfi svozu viech
naplanovanych mist ujela co nejmensi pocet kilometrd za co nejkrat3i ¢as.

Systém ET Optimal Fesi vySe uvedeny problém a umoznuje naplanovani takové trasy, aby byly efektivné vyuzity
vSechny vozy. Bere v potaz kapacitu nastaveb vozidel i popelnic, frekvenci jejich svozu a lokalizaci. Trasa je poté
naplanovana tak, aby svoz odpadu z jednotlivych stanovist a nasledné vysypani na koncovce zabraly co nejméné
casu pri nejkratsi ujeté vzdalenosti.

Pro vypog&itani optimalni trasy pak zbyva pouze vloZeni parametrd a proménnych dispeéerem a vydefinovani
dllezitosti jednotlivych kritérii.

M Trasa po
optimalizaci

Trasa pred W
optimalizaci

. hodu realizace pracovnich dkolu — CYKIUS ]

. misto piekladky — RS

PRINOS SYSTEMU ET OPTIMAL:

®m zvy3eni efektivity prace dispecerll a posadek svozovych vozu;

B sniZzeni mnoZstvi ujetych kilometr(l a zkraceni ¢asu na realizaci tkold;
B co nejefektivnési pridélovani tkoll a vyuziti vozidel;

B sniZeni naklad( na svoz odpadu;

m efektivni realizaci Ukold a tim zvySeni kvality poskytovanych sluzeb;

B zvySeni konkurenceschopnosti firmy;

B kontrolu spravnosti vykonavanych tkold.
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B SYSTEM PLANOVANI TRAS
A HARMONOGRAMU

Systém ET Plan umoznuje planovani svozu odpadu vzhledem k vydefinované frekvenci svozl, druhu odpadd
a mnozstvi popelnic. Diky tomu je mozné vytvaret harmonogramy na nasledujici dny bez potreby planovani
kazdého dne individualné.
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B Kalendaf s harmonogramem svozu odpadi a s jednotlivymi misty nakladek na elektronické mapé
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B Harmonogram svozu komunalniho
odpadu v PDF
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B SYSTEM REALIZACE A KONTROLY TRAS A
HARMONOGRAMU

Systém ET Control stanovi dokonalé podminky pro vyhodnoceni kvality vykonaného svozu komunalniho
odpadu. Dovoluje nejenom kontrolu prace pracovnich skupin, ale zaroven vypracovani zprav a vyhledani
informaci o vykonanych a nevykonanych pracovnich tkolech, podle libovolné adresy (sbérného bodu), rozsahu
jizdy nebo data.
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INFORMACE NA JEDNOM MISTE

B SYSTEM EVIDENCE VOZIDEL A

PRACOVNIKU

ET Register je evidencni systém, ktery umoziuje ziskat informace o pouzivanych vozidlech a viech
zameéstnancich.

UZIVATEL TOHOTO RESENI MA
K DISPOZICI:

® Informace o vozidle (reg. znacka, VIN, rok vyroby, barva atd.);

B Rychly nahled na historii naklad(: napfiklad opravy, tankovani,
naklady na pojisténi a pripadné zpusobené Skody;

B Rychly pohled na informace o nakladech provozu vozového parku;

B Pristup do aktivniho pfehledu termind o blizicim
se servisu, STK, platby pojisténi atd.
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Okno vypisu diare vé'zvlene’m 'aov'erﬁ rozsahu naplklad rocné) nebo ujetou vzdalenosti (napfiklad ti 20000 km).
DiaF zohlednuje dynamicky se ménici data tykajici se vozidel.
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B SYSTEM INTEGRACE

Systém ET Integrator dovoluje propojit teleinformacni feseni ELTE SMART s jinymi systémy, které umoznuji
kromé jiného vyuctovani poskytovanych sluzeb, kontrolu pracovniho ¢asu, fakturaci nebo planovani. Vymeéna
dat je realizovana pomoci pfimého propojeni nebo webservisem.

Firma provadéjici svoz Firma provadéjici svoz
odpadu odpadu
: |
L0 :
Popelarské vozy Popelnice

Firma provadéjici svoz

Firma provadgjici svoz odpadu Firma provadéjici svoz
odpadu odpadu
oystemy Jinyeh ' SYSTEMY D
odavatel(, napfr.: integrace
GIS, ERR CRM a jlné INTEGRATOR ELTE GPS

Mobilni aplikace
Elte GPS

Systém
integrace ET
INTEGRATOR

PN

Obec
Obec Firma provadéjici svoz
odpadu 2
Systémy jinych .
dodavatel(i napfiklad _ Systém_ SYSTEMY  system )
GIS, systémy INTEGRATOR ELTE GPS e OR Systémy GPS pro
napomahajici praci jiné dodavatele
v odpadovém
hospodarstvi

Portal obsluhy Mobilni aplikace
obyvatele Elte GPS

B Schéma fungovani systému ET Integrator pro svozové spolecnosti, obce a mésta.
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ZIMA | LETO POD KONTROLOU

B SYSTEM LETNI A ZIMNI UDRZBY SILNIC

ET Roads je systém kontrolujici praci vozidel udrzujicich silnice, napfiklad odhrnovaéli snéhu, zametacich
vozidel a jinych. Podporuje a kontroluje procesy spojené s letni a zimni idZbou silnic a komunikaci.

Diky vybaveni pluhovych vozidel dodate¢nymi snimaci pozice pluhu a posypu je mozné monitorovani jejich
prace. Informace z ¢idel, ke kterym je prifazena i lokalizace, jsou odesilany do systému SMOK Net. V pripadé
zametacich vozd mlze byt monitorovan signal spusténi zametacich mechanizmd. V novych posypovych
a zametacich vozech je mozné ziskat data prostfednictvim sbé&rnice CAN-BUS a jinych senzort, jako napfiklad
hustoty a Sirky posypu.

Nazev Flugoeolarka 11

? T [ eyr——
/ Symbol: MAN
4 Ostatni data: 27-01-12 123209

4 0:00:04
~ FRychiost a3 [km/h]
£ Moator: pracevni
/ Dived'e kabiny: zavfeno

Sk reguidtory’ zavieno
% Plut: opusténg

< A i _ Posypat: sype

Vika palive nadrZe: zavieno
‘Spinaci skifka: spinaci skiiika

Napéti v instalaci. 28 [V
Palivo {Sonds): 129 [1]
Pocitadlo stavu 19350(km]|

B Pohled na mapu s lokalizaci vozu a jeho parametry

Data zaznamenand  pomoci
zarizeni namontovanych na
vozidlech pro odklizeni snéhu
nebo ¢isténi silnic jsou prenasena
do aplikace SMOK Net.

Trasa odklizena

Trasa posypana
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Systém umoznuje zpracovani zprav fi
z vykonavani sluzeb letni a zimni ﬂ
Udrzby silnic a komunikaci. |
g
.
N
M snimac posypu snimac polohy pluhu M
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2017-02+-13 09:4%:07.0 00:06:49 -] .0 V00049 3.3
2017-02-33 09:55:56.0 00:02:33 1.1 0.0 00:03:47 1.4
2017-02-13 09:59:43.0 00:01:35 0.2 0.0 00:01:35 a2
2017-02-13 10:01.118.0 00:01:29 0.4 0.0 00:01:29 0.4
2017-02-13 10102:47.0 00:02:42 1.1 0.0 00:02:42 1.1
b
e LB S
‘i—p‘ Swndarchi . iz Llee m dz sy
o9 2 L.099
ia0 = 0 =58
151 a 0.506
103 a DOTs 0.000 o0
|1iﬂ =] 0.1e3 o.0a0 =R+
Iib! 3 0.417 0047 iza
- - 108 a 0.187 0,000 o.0
DiKY SYSTEMU
108 a oazT 0.0a0 o.0
ET ROADS J E H o 1090 a 0.342 0231 SES
U2IVATE L. TR 0.105 o000 G
[ ) 11z = 0211 o027 1z.8
313 3 =K - 3 o0.0a0 0.0
B v redlném Case dostava informace 11 3 0479 0000 0.0
o L . e i i
0 misté vykonavani praci; e — = -
417 a c2e0 .000 o
B ma moznost vytvaret zpravy 8 @ o215 o000 o0
o provadénych pracich; e == o =
° 1z i | 0. 269 0.000 oo
B muze kontrolovat, zda jsou prace 22 a c.ors 0.000 0o
provadény spravné a dikladné. ——— — il =
124 a 0.zan oean 100.0
ias 2 cra=z a3 1.2 I |




49

VWYTVORENO PRO USPORU PENEZ

Pouzivani systému ET Fuel dovoluje lepsi hospodareni s palivem. Umoznuje rychlé a spravné porovnani
natankovaného a spotfebovaného paliva pro konkrétni viiz nebo skupinu vozu.

O tuto kontrolu se stara sestava méficich a signalizacnich zafizeni, kterd umoznuji sledovani vyuzivani paliva,
jako napriklad interface, ¢iselna mikroprocesorova sonda paliva a transpondérovy snimac otevreni palivové
nadrze se sitkem zabranujicim odcizeni paliva.

Rez palivové nadrze prezentujici
zpUsob montaze &iselné
mikroprocesorové sondy paliva
a transpondérového snimace
otevreni se sitkem zabranujicim
odcizeni paliva.

[uys
B

=
?}‘

Montaz ¢iselné mikroprocesorové sondy paliva v nadrzi spolu se snimac¢em otevreni vika nadrze
s transpondérem RFID a sitkem proti odcizeni paliva
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B Okno sysfému se zpravou o tankova

potrebe paliva apou nr
paliva za zvolené casové obdobi
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INFORMACE BEZ HRANIC

B SYSTEM MONITOROVANI PROVOZNICH

PARAMETRU VOZIDLA

Obecné je vétsi East vyrobenych vozidel jejich nastaveb a zabudovanych strojd vybavena sbérnici CAN-BUS,
ze které pres systém ET CAN mizeme odecist a zaznamenat mnozstvi zajimavych provoznich dat.

Systém ET CAN umoziiuje monitorovani a zaznamenani mnoha parametrl souvisejicich s probihajicim

provozem vozu bez potfeby montaze daldich dodatkovych snimaca.

POMOCI ET CAN MUZEME
ZAZNAMENAVAT KROME
JINEHO NASLEDUIJICI
PARAMETRY:

B stav paliva,

B stav tachometru,

B tlak v brzdovém systému,
B spotrebu paliva,

B aktualni otacky motoru,
B teplotu chladici kapaliny,

B parametry nastavby vozu.

Nazev: Wiz s nastavbou
Ostatni data; 02-05-14 02-05-14
0:00:00
Bychlost: 0 [km/h]
Stanice: zapla
Sprezeni s nastavbou: pracuje
Vhozové zarizeni: pracuje
Vysypavac (vyklapéce pro vysypani): zavieny
Palivo: 386 [I]
Rychlost (Can): [0 km/h]
Teplota chladici kapaliny: 79 [*C]
Otdcky motoru: 1050 [obr\min]
Celkova spotreba paliva: 28356 [I]
Cas prace motoru: 3862 [h]
Stav tachometru: 195082 [km]

Symbol:
Rychlost:
Ostatni data:

Stanice:

Posyp:

Pluh:

Gramaz 10:
Gramaz 30:
Kabina:
Transportni pas:
Talerz:

Snéhovy pluh
45 [km/h]

01-02-14 10:54:01

0:00:05
zapla
sype
spustén
nesype
sype
Zaviena
pracuje
pracuje

Nazev:
Rychiost:
Stanice:

Typ napajent:

Napéti akmulatoru:
Nastaveni otacek:

Stav paliva:

Teplota chladici kapaliny:

Otacky motoru:
Prace ramena:

Zarazen stupen 1:
Zarazen stupen 2:
Zafazen stupen 3:

JCB JS 160W
0 [km/hl
zapla
hlavni

28 [V]

53 [%]
111101
ge[°C]

1649 [obr\min]
aktivni
aktivni
neaktivni
neaktivni
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B SYSTEM IDENTIFIKACE PRACOVNIKU

Vyuzivani systému identifikace zaméstnance ET ID umoziiuje pfesné vyhodnoceni vykonl pracovnikd béhem
prace na jednotlivych vozidlech a strojich. UmoZfuje ziskani informaci o po¢tu ujetych kilometr(, o rychlosti,
spotrebé paliva, spousténi pump a hydrauliky ve sluzebnich vozidlech atd.

V zavislosti na pridélenych Ukolech mdze byt zaméstnanec nebo Fidi¢ identifikovdn pomoci ¢te¢ky a RFID
karty, RFID klicenky nebo Dallas Cipu.

%7 ELTE GPS

B Karta RFID

A
JA

M Dallas ¢ip
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INFORMACE NA DOSAH RUKY

H MOBILNI APLIKACE - SMOK MOBILE

| SMOK Mobile je aplikace pro mobilni zafizeni, ktera dovoluje sledovani pozice vozidel, jejich parametrd
a stavu zarfizeni od firmy ELTE SMART. SMOK Mobile je dostupna na operac¢nich systémech Android a iOS.

Seznam objekti

Vsechny Skupina

Ford Transit KA 6668C

P . .
S by - | ) Cisloé& 958

o /) Cislo& 774

A

PR N | ’ ? Cislo &. 997

Q Wieliczka, Focziowa
D1smans

leo

B Mapa M Mapa - podrobny nahled B Seznam objektt



KONTROLA VE TVEM TELEFONU
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K obsluze realizace procest a uUkoll je mozné vyuzivat mobilni zafizeni s nainstalovanou aplikaci SMOK
Komunal. Aplikace umoznuje hlaseni odchylek pomoci vlastnich nebo preddefinovanych poznamek, ke

kterym je mozné pripojit foto.

Adresa Vzdalenost Naklad

65 km 1

66 km

Trid' podle vzdalenosti

Vyhledej z kédu

Seznam jednotlivych sbérnych bodd odpadu

Nakladky v PGO: 50,2690, 19,1535

Pride] dodani

e

Detaily realizace Ukol(

Aplikace SMOK Komunal dale slouzi pro
hlaSeni  nepredvidanych  udalosti  pomoci
preddefinovanych nebo vlastnich poznamek.
Poznamka mUze byt pfipsana ke sbérnému bodu
nebo ke konkrétni popelnici ¢i pytli s odpadem.

Pridani geodatované fotografie Pfidani poznadmky k nakladce

Aplikace SMOK Komunal dale
slouzi pro hlaseni nepredvidanych
udalosti pomoci preddefinovanych
nebo vlastnich poznamek.

Dale umoznuje zobrazeni
seznamu popelnic v ramci
naplanované trasy, napr. podle
typu nadoby nebo odpadu.

Nehoda (porucha) vozidla
Napfiitomny/ vadny
transpondér
Absence prohlaseni

Absence pfistupu k
nadobé (kontejneru)

Chybéjici popelnice (kontejner)

Sbér odpadu je v rozporu s
nafizenim podle zdkona

Jiné

Nekompatibilni
popelnice

Nevhodny odpad

Pridat foto / podpis

Potvrdte

Pridani poznamky k nakladc.



INVENTARIZACE VE TVEM TELEFONU

SMOK iPGO je aplikace uréena pro mobilni zarizeni, kterd pomaha pri inventarizaci nadob. UmozZnuje
provadét kontrolu, jestli obyvatelé tridi a likviduji odpad v souladu s narizenimi a smlouvami.

rychlou a jednoduchou kontrolu spravnosti provadéné inventarizace popelnic;
kontrolu popelnic i u firem a ob&and, ktefi nemaji o¢ipované nadoby;

rychlé a jednoduché hlaseni o nepredvidané
situaci ve formé poznamek a fotografii;

ovérovat pozadavky nahlasené pro dany sbérny bod odpadu; stanovi zdroj
dodatec¢nych informaci v pripadé reklamaci nebo spornych situaci;

kontrolu prace pomoci lokalizace pracovnika pfi zapnuti aplikace.

Skupina:
KF
. 30-688 KRAKOW, Zadné
Fragment adresy: MEDYCZNA 13 vzdal
enosti

Skrv i 3 RAKOW, Zadné
eyt MEDYCZNA 13 vzdal
enosti

Podrobné moZnosti adresy

ve vzdalenosti do
. 2 30-688 KRAKOW, ' Zadné
pouze s kontejnery bez kédu MEDYCZNA 13 vzdal
enosti
inventar pred

: 30- KRAKOW, Zadné
inventar po MEDYCZNA 13A  vzdal

enosti

pouze neschvaleno ) F
30-688 KRAKOW, Zadné

MEDYCZNA 15 vzdal
enosti

30-688 KRAKOW, Zadné
MEDYCZNA 17 vzdal

enosti

Hledani stanovisté svozu odpadu, ve Vysledky vyhledavani
kterém nastala nepredvidana situace



Zobrazit podrobnosti

Pridat poznamku

Zobrazit na mapé

Vybrani bodu svozu odpadu, ve kterém
nastala nepredvidana situace

Dodatecné poznamky

Pridané foto
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B MODUL TACHOGRAFU

Tacho Box je fedeni vyvinuté pro vozidla s digitalnim tachografem, které umoznuje vzdalené nacitani soubort
DDD.

FUNKCE MODULU:

B Spolupréace s rlznymi druhy
digitalnich tachograf;

B Snadna montaz vzhledem na
malé rozméry zazizeni;

B Vzdalené nacitani soubor DDD.
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